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Dvoucestné a tricestné regulac¢ni ventily LDM
RV 113




/\

Vypocet soucinitele Kv

Prakticky vypocet se provadi s pfihlédnutim ke stavu regulac-
niho okruhu a pracovnich podminek latky podle vzorcu nize
uvedenych. Regulacni ventil musi byt navrzen tak, aby byl
schopen regulovat maximalni pritok pfi danych provoznich
podminkach. Pfitom je nutné kontrolovat, jestli nejmenSi
regulovany prutok je jesté regulovatelny.

Podminkou je, Ze regulaéni pomérventilu  r > Kvs / Kv,,

Z ddvodu mozné minusové tolerance 10% hodnoty Kv,,, proti
Kvs a poZzadavku na moznost regulace v oblasti maximalniho
prutoku (snizovani i zvySovani prutoku) vyrobce doporucuje
volit hodnotu Kvs regulaéniho ventilu vétSi nez maximalni
provozni hodnotu Kv:

Kvs =1.1+- 1.3 Kv
Pfitom je tfeba vzit v Uvahu, jak dalece jiz ve vypoctu uvazo-

vana hodnota Q,..obsahuje “bezpecnostni pfidavek”, ktery by
mohl mitza nasledek pfedimenzovani vykonu armatur.

Vztahy pro vypocet Kv

Tlakova ztrata Tlakova ztrata
p,> p,/2 Apzp /2
Ap < p/2 P, p.,/2
. Q P,
Kapalina —An
Kv= Q T100 * 2.Q
Po- 1 -,
Plyn 5147\ Ap.p, 5141.p, \Po- T

Navrhovani charakteristiky s ohledem
na zdvih ventilu

Pro spravnou volbu regulaéni charakteristiky ventilu je vhodné
provést kontrolu, jakych zdvih(i bude dosahovat armatura pfi
rznych predpokladanych provoznich reZimech. Tuto kontrolu
doporuc€ujeme provést alespor pfi minimalnim, nominalnim a
maximalnim uvazovaném pratoéném mnozstvi. Orientacnim
voditkem pfi volbé charakteristiky je zasada vyhnout se, je-li to
mozné, prvnim a poslednim 5-+-10% zdvihu armatur.

Pro vypocet zdvihu pfi riznych provoznich rezimech a jedno-
tlivych charakteristikach je mozné s vyhodou pouzit firemni
vypoctovy program VENTILY. Program slouzi ke kompletnimu
navrhu armatury od vypoctu Kv soucinitele az po uréeni kon-
krétniho typu armatur v€etné pohonu.

Veli¢iny a jednotky

Pruto¢né charakteristiky ventila
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- linearni charakteristika
Kv/Kv,,, = 0.0183 + 0.9817 . (H/H,,,)
S - LDMspline® charakteristika
Kv/Kv,,, = 0.0183 + 0.269 . (H/H,,,) - 0.380 . (H/H,,, )
+1.096 . (H/H,,)-0.194 . (HH, )
-0.265 . (H/H,,, Y+ 0.443 . (H/H,,,)

Ucpavky - O - krouzek EPDM

Ucpavka osvédcené konstrukce, osazena tésnicimi elementy z
kvalitni EPDM pryze, je vhodna pro provoz pfi teplotach +2 az
+150°C. Ucpavka vynika svou spolehlivosti a dlouhou Zivot-
nosti. Jeji vlastnosti ji pfedurcuji pro bezpecné pouziti v bezudrz-
bovych aplikacich. Hlavni prednosti této ucpavky jsou nizké
tfeci sily, tésnici schopnost v obou smérech ( i pfi podtlaku v
armature) a zivotnost pfesahujici 500 000 cykld.

Oznaceni Jednotka | Nazev veliginy

Kv m.h’ Pritokovy souginitel za jednotkovych podminek pratoku
KVig m:h” Pratokovy soucinitel pfi jmenovitém zdvihu

KV m’h’ Pratokovy soucinitel pfi minimalnim pratoku

Kvs m’h’ Jmenovity pratokovy soucinitel armatury

Q m'h’ Objemovy pritok za provozniho stavu (T,, p,)

Q, Nmsh” Objemovy pritok za normalniho stavu (0°C, 0.101 MPa)
p, MPa Absolutni tlak pfed regulacnim ventilem

[ MPa Absolutni tlak za regulacnim tlakem

Ps MPa Absolutni tlak syté pary pfi dané teploté (T,)

Ap MPa Tlakovy spad na regulaénim ventilu (Ap= p,- p,)

P4 kg.m* Hustota pracovniho média za provozniho stavu (T,, p,)
P, kg.Nm?® Hustota plynu za normalniho stavu (0°C, 0.101 MPa)

T, K Absolutni teplota pfed ventilem (T, = 273 + t,)

r 1 Regulaéni pomér
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ZjednodusSeny postup navrhu
dvoucestného regulaéniho ventilu

Dano: médium voda, 115°C, staticky tlak v misté pfipojeni
600kPa (6bar), Ap,..=40kPa (0,4 bar), Ap,.m=7kPa
(0.07bar), Apsporcesc =15kPa (0,15bar),nominalni pritok
Quon =36 me.h', minimalni prutok Q,,,=2,4 m>h-".

AF)D\SF= AF)VENT\L-'- AF’SPOTREBIC + AF’FOTRUBi

40-15-7=18kPa (0,18 bar)

pVENTIL_ ApDISP -AQPOTREEIC -ApPOTRUEf -

kye Quou 36
\ Ap\/ENTIL \ 0! 1 8

Bezpecnostni pfidavek na vyrobni tolerance (za pfedpokladu,
Ze prutok Q nebyl pfedimenzovan):

=84,85 m’.h"

Kvs=(1,1a21,3).Kv=(1,1a21,3).84,85=
93,3a2110,7m’h"

hodnotu, tj.Kvs = 100 m? h". Této hodnoté odpovida svétlost DN
80. Vybereme-li pfirubovy ventil PN 16, z Sedé litiny, dostavame
typoveé Cislo:

RV 113 R 4331 16/150-80

a podle pozadavku na regulaci k nému vybereme pfislusny
pohon.

Urceni tlakové ztraty zvoleného ventilu
pfi plném otevieni a daném pratoku

QNOM)Z_
Kvs

-(ﬁ) = 0,123bar (12,3kPa)

AF)\/ENT\L H100= ( 1 00

Takto vypoctena skute¢na tlakova ztrata regulaéni armatury
by méla byt zohlednéna v hydraulickém vypoctu sité.

Uréeni autority zvoleného ventilu

a= AF)\/ENT\LHWOO —_ 12,3
Ap\/ENTILHD 40

pficemz a by mélo byt rovno nejméné 0,3. Kontrola zvoleného
ventilu vyhovuje.

Upozornéni: vypocet autority regulacniho ventilu je tfeba
vztahovat k tlakovému rozdilu na ventilu v zavieném stavu,
tedy k dispozi¢nimu tlaku vétve Ap,s pfi nulovém priitoku.
Nikoli tedy k tlaku Eerpadla Apsgrerois, ProtoZze Apyse< APeereaoiaVli-
vem tlakovych ztrat potrubi sité az k mistu napojeni regulo-
vané vétve. V tomto pfipadé pro jednoduchost uvazujeme

AF)DISF’ H100 =ApD\SP HO = AF)D\SP'

=0,31

Kontrola regulaéniho poméru

Provedeme stejny vypocet pro minimalini pritok Q= 2,4 m’h’!
Jelikoz tlakoveé ztraty pevnych odporu klesaji s druhou
mocninou pratoku, minimalnimu pratoku odpovidaji tlakové
Ztréty Ap POTRQMN = 0‘23 kPa: ApvtzrsmL aun = 0149 kPa: ApSPROTR amn =
40-0,23-0,49=39,28 = 39.

Kv = QMIN = 214
" VApVENTILQM\N \j0,39

Potfebny regulaéni pomér

Kvs _ 100
Kvin 3,84

ma byt men&i nez udavany regulaéni pomér ventilu r = 50.
Kontrola vyhovuje.

=3,84 m’.h"

r= =26

Typické schéma usporadani regulaéni smycky s pouzitim dvoucestného regula¢niho ventilu
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Poznamka: PodrobnéjSi pokyny pro vypoc€et a navrh regulacnich armatur LDM jsou uvedeny ve vypoctové smérici 01-12.0.
VSechny vySe uvedené vztahy plati zjednoduSsené pro vodu. Pfesny vypocet je vyhodnéjsi provést pomoci
vypoctového softwaru VENTILY, ktery obsahuje téz potfebné kontrolni vypocty, a ktery je k dispozici zdarma na vyzadani.
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Postup navrhu tricestného
smésovaciho ventilu

Dano: médium voda, 90 °C, staticky tlak v misté pfipojeni
600kPa (6bar), Ap, =35kPa (0,35 bar), Ap,, .. =10kPa

CERPADLO02 POTRUBI

(0.1 bar), Apsmwc = 20 kPa (0,2 bar), nominalni pritok

Qo=12m
ApCERPADLOOZ_ p VENTIL Ap SPOTREBIC Ap POTRUBI
Ap\/ENT\L= ApCERF’ADLOOZ- ApSPOTREBIC - Ap POTRUBI 35 20 10 5 kPa (O 05 bar)
= QNOM = 1 2 = 3 -1
Kv TAPs 70,05 53,67 m!h

Bezpecnostni pfidavek na vyrobni tolerance (za pfedpokladu,
Ze prutok Q nebyl pfedimenzovan):

Kvs=(1,1az1,3).Kv=(1,1az1,3).53,7=59,1a269,8 m: h'

hodnotu, tj Kvs =63 m? h'Této hodnoté odpovida svétlost DN 65.
Vlybereme-li pfirubovy ventil PN 16, z Sedé litiny, dostavame
typové Cislo:

RV 113 M 6331-16/150-65

a podle pozadavkiu na regulaci k nému vybereme pfislusny
pohon.

Urcéeni skute¢né tlakové ztraty
zvoleného ventilu pfi plném otevreni

QNOM
Kvs

APyenmiL oo™ ( ) _(63) 0,036 bar (3,6 kPa)

Takto vypoctena skute¢na tlakova ztrata regulacni armatury
by méla byt zohledné&na v hydraulickém vypoctu sité.

Upozornéni: U tficestnych ventill je nejdulezitéjsi podmin-
kou bezchybné funkce dodrzeni minimalniho rozdilu dispo-
zi¢nich tlakd na hradlech A i B. TFicestné ventily sice dokazi
zpracovat i zna¢ny diferencni tlak mezi hrdly A a B, avSak za
cenu deformace regulaéni charakteristiky a tim zhorSeni
regulacnich vlastnosti. Jsou-li proto pochybnosti o rozdilu
tlakd mezi obéma hrdly (napf. kde je tficestny ventil bez
tlakového oddéleni pfimo napojen na primarni sit), doporucu-
jeme pro kvalitni regulaci pouzit dvoucestného ventilu ve
spojeni s pevnym zkratem.

Typické schéma usporadani regulaéni smycky s pouzitim tficestného regula¢niho ventilu
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Poznamka: Podrobnéjsi pokyny pro vypocet a navrh regulacnich armatur LDM jsou uvedeny ve vypoctové smeérmici 01-12.0.
V8echny vySe uvedené vztahy plati zjednoduSené pro vodu. Pfesny vypocCet je vyhodnéj$i provést pomoci
vypoctového softwaru VENTILY, ktery obsahuje téZ potfebné kontrolni vypocty, a ktery je k dispozici zdarma na vyzadani.




Dvoucestné regulacni ventily
DN 50 - 150, PN 16

Popis

Regulaéni pfirubové ventily RV 113 R jsou dvoucestné
armatury s tlakové odleh&enou kuZelkou a vysokou tésnosti,
uréené k regulaci a uzavirani pratoku média. Toto provedeni
ventill umoZfuje i pfi nizkych silach pouZitych pohona
regulaci pfi vysokych tlakovych spadech. Diky jedinecné
prutocné charakteristice LDMspline®, optimalizované pro
regulaci termodynamickych déjl, jsou idealni pro pouZiti ve
vytapécich a klimatiza¢nich zafizenich.

Pritoéné charakteristiky, Kvs soucinitelé a netésnost odpovi-
daji mezinarodnim standarddm.

Ventily typu RV 113 jsou svym provedenim uzpusobeny pro
pfipojeni elektrickych pohonl vyrobcl Siemens, Belimo,
Ekorexa LDM.

Pouziti

Regulacéni ventily RV113 jsou ureny pro pouziti v topenaiské
a klimatiza¢ni technice. Nejvy3si dovolené pracovni pretlaky
v zavislosti na teploté média jsou uvedeny niZe na této strané
katalogu.

Technické parametry

Pracovni média

Ventily RV113 jsou vhodné pro pouziti v zafizenich, kde je
regulovanym médiem voda, vzduch a jina média kompatibilni
s materialem télesa a vnitfnich ¢asti armatury v rozsahu +2 az
+150°C.

Tésnici plochy Skrticiho systému jsou odolné vici béznym
kalim a necistotdam média, pfi vyskytu abrazivnich pfimeési je
vSak nutné do potrubi pfed ventil umistit filir pro zajisténi
dlouhodobé spolehlivé funkce a tésnosti.

Ventily nesmi pracovat v podminkach, kde hrozi nebezpeci
vzniku kavitace. Nejsou vhodné pro paru ani pro parni
kondenzat.

Montazni polohy

Ventil musi byt namontovan do potrubi vzdy zpdsobem, aby
smér toku média souhlasil se Sipkou na télese.

Montazni poloha je libovolna kromé polohy, kdy je pohon pod
ventilem.

Konstrukéni fada RV 113 R
Provedeni Dvoucestny regulaéni ventil
Rozsah svétlosti DN 50 az 150
Jmenovity tlak PN 16

Material télesa

Seda litina EN-JL 1040

Material kuzelky

Korozivzdorna ocel 1.4027

Materidl tahla

Korozivzdorna ocel 1.4305

Tésnéni v sedle

EPDM

Té&snéni ucpavkové

EPDM

Rozsah pracovnich teplot

+2 az +150°C

PFipojeni

PFiruba typu B1 (hruba tésnici lista)
Dle CSN-EN 1092-2 (4/2002)

Stavebni délky

Rada 1 dle CSN-EN 558-1 (3/1997)

Typ kuzelky

Vélcova s vyfezy a mékkym tésnénim v sedle

Pratoéna charakteristika

LDMspline®

Hodnoty Kvs

40 az 360 m'/h

Netésnost

Trida IV. - S1 dle CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.0005 % Kvs)

Regulaéni pomér r 50:1
Maximalni dovolené pracovni pretlaky [ MPa]
Material PN Teplota [°C]

120 | 150 [ 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 525 | 550
Seda litina EN-JL 1040 | 16 | 1,60 | 1,44 | -
(EN-GJL-250)
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Prutokové soucinitele Kvs a diferencni tlaky

Hodnota Ap,,, je maximalni tlakovy spad na ventilu, pfi Z davodu zivotnosti sedla a kuzelky se doporucuje, aby

kterém je zaru€eno spolehlivé otevieni a zavieni. trvaly tlakovy spad nepiekrocil hodnotu 0.4 MPa.

Dalsi informace| Ovladani (pohon)| Siemens Belimo Ekorex LDM

o ovladani viz. |Osova sila 700N | 800N | 1600 N | 2000 N | 2000 N | 3200 N | 4000 N | 2000 N | 2500 N
katalogové listy

pohonl Kvs [m’hod] | APw | APw | APw | AP | APw | APw | AP, AP | AP
DN H 1 MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa
50 40.0 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
65 20 63.0 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
80 100.0 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
100 160.0 - 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
125 40 250.0 - 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60
150 360.0 - 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60

Rozméry a hmotnosti ventili RV 113 R

DN D, D, D, d n a f D, L V V, V, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
50 165 125 99 19 4 20 3 44 230 182 155 96 20 16.7
65 185 145 118 19 4 20 3 44 290 192 185 96 20 23.0
80 200 160 132 19 8 22 3 44 310 212 193 96 20 29.5
100 220 180 156 19 8 24 3 44 350 247 216 116 40 40.5
125 250 210 184 19 8 26 3 44 400 272 239 116 40 58.8
150 285 240 21 23 8 26 3 44 480 297 284 116 40 80.7
T o
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Tricestné regulacni ventily
DN 50 - 150, PN 16

Popis

Regulaéni pfirubové ventily RV113 M jsou trojcestné armatury
se smésovaci nebo rozdelovaci funkci s vysokou tésnosti
v obou vétvich, uréené k regulaci a uzavirani pratoku média.
Diky jedine¢né prito¢né charakteristice LDMspline®, optima-
lizované pro regulaci termodynamickych déju, jsou idealni pro
pouziti ve vytapécich a klimatizaCnich zafizenich.

Prito¢né charakteristiky, Kvs soucinitelé a netésnost odpovi-
daji mezinarodnim standarddm.

Ventily typu RV 113 jsou svym provedenim uzpusobeny pro
pfipojeni elektrickych pohonl vyrobcl Siemens, Belimo
a Ekorex.

Pouziti

Regulaéni ventily RV113 jsou uréeny pro pouziti v topenaiské
a klimatiza¢ni technice. Nejvy$$i dovolené pracovni pretlaky
v zavislosti na teploté média jsou uvedeny nize na této strané
katalogu.

Technické parametry

Pracovni média

Ventily RV113 jsou vhodné pro pouziti v zafizenich, kde je
regulovanym médiem voda, vzduch a jina média kompatibilni
s materidlem télesa a vnitfnich ¢asti armatury v rozsahu +2 az
+150°C.

Tésnici plochy Skrticiho systému jsou odolné vici béznym
kalim a necistotdam média, pfi vyskytu abrazivnich pfimeési je
vSak nutné do potrubi pfed ventil umistit filir pro zajisténi
dlouhodobé spolehlivé funkce a tésnosti.

Ventily nesmi pracovat v podminkach, kde hrozi nebezpeci
vzniku kavitace. Nejsou vhodné pro paru ani pro parni
kondenzat.

Montazni polohy

Ventil musi byt namontovan do potrubi vzdy zpusobem, aby
smér toku média souhlasil se Sipkou na télese (vstupy A, B
avystupAB).

U rozdélovaciho ventilu je smér toku opacny (vstup AB a vy-
stupyA, B).

Montazni poloha je libovolna kromé polohy, kdy je pohon pod
ventilem.

Konstrukéni fada RV 113 M
Provedeni TFicestny regulacni ventil
Rozsah svétlosti DN 50 az 150
Jmenovity tlak PN 16

Material télesa

Sed4 litina EN-JL 1040

Material kuzelky

Korozivzdorna ocel 1.4027

Material tahla

Korozivzdorna ocel 1.4305

Tésnéni v sedle

EPDM

Tésnéni ucpavkové

EPDM

Rozsah pracovnich teplot

+2 az +150°C

Pfipojeni

Ptiruba typu B1 (hruba tésnici lista)
Dle CSN-EN 1092-2 (4/2002)

Stavebni délky

Rada 1 dle CSN-EN 558-1 (3/1997)

Typ kuzelky

Valcova s vyfezy a mékkym tésnénim v sedle

Prato¢na charakteristika

V pfimé vétvi LDMspline®, v narozni linearni

Hodnoty Kvs

40 az 360 m’/h

Netésnost

Ttida IV. - S1 dle CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.0005 % Kvs)

Regulaéni pomér r 50:1
Maximalni dovolené pracovni pretlaky [MPa]
Material PN Teplota [°C]

120 | 150 [ 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 525 | 550
Seda litina EN-JL 1040 | 16 | 1,60 | 1,44 | -
(EN-GJL-250)
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Prutokové soucinitele Kvs a diferencni tlaky

Hodnota Ap,,, je maximalni tlakovy spad na ventilu, pfi Z davodu zivotnosti sedla a kuzelky se doporucuje, aby

kterém je zaru€eno spolehlivé otevieni a zavieni. trvaly tlakovy spad nepiekrocil hodnotu 0.4 MPa.

Dalsi informace| Ovladani (pohon)| Siemens Belimo Ekorex LDM

o ovladani viz. |Osova sila 700N | 800N | 1600 N | 2000 N | 2000 N | 3200 N | 4000 N | 2000 N | 2500 N
katalogové listy

pohonu Kvs [m’hod] | APw | APw | APw | AP | APw | APw | AP, AP | AP
DN H 1 MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa MPa
50 40.0 0.17 0.21 0.55 0.72 1.23 1.57 0.72 0.94
65 20 63.0 0.10 0.13 0.33 0.44 0.75 0.96 0.44 0.57
80 100.0 0.06 0.08 0.22 0.29 0.50 0.64 0.29 0.38
100 160.0 - 0.16 0.16 0.30 0.40 0.16 0.22
125 40 250.0 - 0.10 0.10 0.19 0.25 0.10 0.14
150 360.0 - 0.07 0.07 0.13 0.18 0.07 0.10

Rozmeéry a hmotnosti ventilid RV 113 M

DN D, D, D, d n a f D, L Vv v, v, H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
50 165 | 125 | 99 19 4 20 3 44 | 230 | 182 | 115 | 96 20 | 13.0
65 185 | 145 | 118 | 19 4 20 3 44 | 290 | 192 | 145 | 96 20 | 183
80 200 | 160 | 132 | 19 8 22 3 44 | 310 | 212 | 155 | 96 20 | 24.1
100 | 220 | 180 | 156 | 19 8 24 3 44 | 350 | 247 | 175 | 116 | 40 | 33.8
125 | 250 | 210 | 184 | 19 8 26 3 44 | 400 | 272 | 200 | 116 | 40 | 49.3
150 | 285 | 240 | 211 | 23 8 26 3 44 | 480 | 297 | 240 | 116 | 40 | 69.3
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Schéma sestaveni uplného typového cisla ventild RV 113

XX XXX X | XX | XX |- XX /| XXX | XXX
1. Ventil Regulaéni ventil RV
2. Oznaceni typu Ventily z Sedé litiny 113
3. Funkce Dvoucestny regulaéni ventil R
TFicestny regulacni ventil M
4. Provedeni PFirubové, dvoucestné 4
PFirubové, tficestné smésovaci (rozdélovaci) 6
5. Materialové provedeni Seda litina 3
6. Prlitocna charakteristika |LDMspline”/ linearni 3
7. Kvs Cislo sloupce dle tabulky Kvs souginitelt 1
8. Jmenovity tlak PN PN 16 16
9. Maximalni teplota °C 150°C 150
10. Jmenovita svétlost DN DN 50 az 150 XXX
Priklad objednavky: RV 113 M 6331-16/150-65
Pohon musi byt specifikovan zvlast.
Dodavané typy pohont
zdvih
Siemens Elektricky pohon SQX 32.00 a SQX 32.03 AC 230V, fizeni 3-bodové
Elektricky pohon SQX 82.00 a SQX 82.03 AC 24V, fizeni 3-bodové 20 mm
Elektricky pohon SQX 62 AC 24V, fizeni 0..10V, 4..20mA
Belimo Elektricky pohon NV24-3 AC/DC 24 V, fizeni 3-bodové
Elektricky pohon NV230-3 AC 230V, fizeni 3-bodové
Elektricky pohon NV24-MFT AC/DC 24V, fizeni 3-bodové, ON-OFF, 0...10V
havarijni funkce nepfima
Elektricky pohon NV24-MFT-E AC/DC 24 V, fizeni 3-bodové, ON-OFF, 0...10V 20 mm
havarijni funkce pfima
Elektricky pohon NYG24-MFT AC/DC 24V, fizeni 3-bodové, 0..10V
Elektricky pohon NVY24-MFT AC/DC 24V, fizeni 3-bodové, 0..10V,
rychlé prestaveni 35 s
Elektricky pohon AV24-3 AC/DC 24 V, fizeni 3-bodové
Elektricky pohon AV230-3 AC 230V, fizeni 3-bodové
Elektricky pohon AV24-MFT AC 24V, fizeni 3-bodové, 0..10V 40 mm
Elektricky pohon AVY24-MFT AC 230V, fizeni 3-bodové, 0..10V,
rychlé prestaveni 60 s
Ekorex Elektricky pohon PTN2-XX.0 AC 230V, fizeni 3-bodové, 0..10V, 4..20mA 20 - 40 mm
Elektricky pohon PTN2-XX.2 AC 24V, fizeni 3-bodové, 0..10V, 4..20mA
LDM Elektricky pohon ANT40.11 AC/DC 24 V (230 V s modulem)
fizeni 3-bodové, 2-bodové, 0..10V, 4..20mA
Elektricky pohon ANT40.11S AC/DC 24 V (230 V s modulem)
fizeni 3-bodové, 2-bodové, 0..10V, 4..20mA 20 - 40 mm
havarijni funkce nepfima
Elektricky pohon ANT40.11R AC/DC 24 V (230 V s modulem)
fizeni 3-bodové, 2-bodové, 0..10V, 4..20mA
havarijni funkce pfima




Elektrické pohony
SQX 32..., SQX 82...
Siemens (Landis & Staefa)

Technické parametry

Typ SQX 32.00 \ SQX 32.03 SQX 82.00 \ SQX 82.03
Napajeci napéti 230V 24V

Frekvence 50...60 Hz

Pfikon 3VA \ 6,5 VA \ 3VA \ 6,5 VA
Rizeni 3 - bodové

Doba prechodu 150 s \ 35s \ 150 s \ 35s
Jmenovita sila 700 N

Zdvih 20 mm

Kryti IP 54

Maximalni teplota média 140°C

Pripustna teplota okoli -15az 50°C

Pripustna vihkost okoli 0-95%r.v.

Hmotnost 1,5 kg

Prislusenstvi

1 potenciometr a jeden pomocny spina¢ ASZ7.4 0...1000 ©Q

1 par pomocnych spinac¢i ASC9.4

1 pomocny spina¢ ASC9.5

poznamka : do pohonu je moZné zabudovat vZdy jen jeden doplnék. Pfi jmenovitém zdvihu armatury 20 mm mize byt
skutecny rozsah potenciometru az o 25% niz$i)

Rozmeéry pohonu

140 -p 90 21 N

& ]

T 7,

: s —

T o (ﬂ18,5) /'(::/'r

M 2 Pgit T .

H I -g—<—‘*\h\;l* T T <« = min. 100 mm
© ' - = min. 200 mm
¥ L g2~ — <

226*
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Schémata zapojeni pohon

SQX 32... SQX 82...

2 ]3 6 c|l bl a 3 6 c[ o] a
| 100% 100%
E L1 0% oL 0%
|
|
I
} ci c2 10000 ci c2 10000

11 | 4| 5| 7| 8|max.2units 4| 5| 7| 8| max.2units

Ccm1

Cm2

ci

c1,c2
¢1,1000

koncovy spinac

koncovy spina¢

pomocny spina¢ ASC9.5

par pomocnych spinacu ASC9.4
pomocny spinac a potenciometr
jako komplet ASZ7.4

-11-



ag] a8
® @

Elektrické pohony
SQX 62
Siemens (Landis & Staefa)

Technické parametry

Typ SQX 62
Napajeci napéti 24V
Frekvence 50...60 Hz
PFikon 6,5 VA
Rizeni 0..10 V; 4 -20 mA
Doba pfechodu 35s
Jmenovita sila 700 N
Zdvih 20 mm
Kryti IP 54
Maximalni teplota média 140°C
Pripustna teplota okoli -15az 50°C
PFipustna vihkost okoli 0-95%r.v.
Hmotnost 1,6 kg

Rozmeéry pohonu

SQX 62

110

46

226*

90

|

—

@

[4;]
A iy R
A

~d

21 }»

4 = min. 100 mm
4 « = min. 200 mm
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Schéma zapojeni pohonu SQX 62

SP " "
/i | 7=
Yo/ ANt IR MRt [R M/ _1F P1
\‘__:__‘ J | J ].,
> Ei
Hia
> | || Qiig
5 | 4l <ii8
O O
o [aREES
G Y R M U
GO
SN

4554A04

Y1

Svorky pfipojné svorkovnice

vV V.V Vv A

G Y R M U

GO

T

A

Y1

F1

P1
R1

cZ

Pohon SQX62...

regulator

Protimrazovy termostat s vystupem
0...1000Q2 (pfepinac DIL €.2 pfepnout
do polohy “1000Q2")

ukazatel polohy

vysila¢ polohy s vystupem 0...1000Q
(pfepinac DIL ¢€.2 pfepnout do polohy
“10009Y”)

AC 24 V napajeci napéti

G - systémovy potencial (SP)

GO - systémova nula (SN)

Vstup pro fidici signal DC 0...10 V
Vstup pro fidici signal DC 4...20 mA
nebo 0...1000 Q (typ signalu volime
pfepinacem DIL €.2)

Méfici nula

Vystupni signal DC 0...10 V pokud na
svorce Y je DC 0...10 V nebo R =
0...1000Q (vybér maxima z obou
signall), nebo vystupni signal DC
4...20 mA pokud na svorce R je DC
4..20 mA
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Elektrické pohony
NV...
Belimo

Technické parametry

Typ NV24-3 NV230-3 | NVY24-MFT | NV24-MFT [ NVF24-MFT [NVF24-MFT-E| NVG24-MFT
Napajeci napéti AC/DC24V | AC230V AC/IDC 24V

Frekvence 50...60 Hz

Pfikon / dimenzovani 3W/5VA|[6W/7VA|[3W/5VA[3W/5VA] 5,5W /10 VA [3W/5VA
Rizeni 3 - bodové 0-10V (3 - bodové, ON - OFF)

Doba zdvihu (pro 20 mm) 150 s 35s 150 s

Bezpeclnostni pfestaveni - — 30s -
Bezpecnostni funkce -—- nepfima \ pfima -—-
Jmenovita sila 800 N 1600 N
Zdvih 2 az20 mm

Kryti IP 54

Maximalni teplota média +5 ... 150°C

Pripustna teplota okoli 0az 50°C

PFipustna vlhkost okoli 5..95%

Hmotnost 1,5 kg

Pfima a nepfrima funkce pohonu

PFfima funkce je takové provedeni pohonu, u kterého pfi vy-
padku elektrické energie dojde k vysunuti tdhla z mohulu
pohonu (u ventilu dojde k jeho otevieni).

U nepiimé funkce pohonu dochazi pfi vypadku elektrické
energie k zasunuti tahla do pohonu (k zavfeni ventilu).

Rozméry pohon
179

258

Multifunkéni technologie MFT

Diky vestavénému mikroprocesoru Ize na pohonech uzivatel-
sky konfigurovat nékteré parametry pohonu. Jde napt. o rozsah
a typ fidiciho signalu, pfestavnou rychlost, omezeni koncovych
poloh, velikost vypinaci sily apod. Konfigurace se provadi
pomoci PC nebo specialniho programovaciho pfistroje.
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Schémata zapojeni pohon

NV24-3 a NV230-3

Napojeni pres
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Elektrické pohony

AV...

Belimo
Technické parametry
Typ AV24-3-R AV230-3-R AV24-MFT-R \ AVY24-MFT-R
Napajeci napéti AC/DC 24 V AC 230V AC/DC 24 V
Frekvence 50...60 Hz
Prikon / dimenzovani 4 W/5VA \ 4 W /5,5VA 6 W/10 VA
Rizeni 3 - bodové 0-10V (3 - bodové, ON - OFF)
Doba zdvihu (pro 20 mm) 300 s (150 s) 150 s \ 60 s

Jmenovita sila 2000 N
Zdvih 8 az 50 mm
Kryti IP 54
Maximalni teplota média +5..150 C
Pripustna teplota okoli 0az%0C
PFipustna vlhkost okoli 5..95%
Hmotnost 3,5kg

Multifunkéni technologie MFT

Diky vestavénému mikroprocesoru Ize na pohonech uzivatel-
sky konfigurovat nékteré parametry pohonu. Jde napf¥. o rozsah
a typ fidiciho signalu, pfestavnou rychlost, omezeni koncovych
poloh, velikost vypinaci sily apod. Konfigurace se provadi
pomoci PC nebo specialniho programovaciho pfistroje.

Rozméry pohon

179

395

L L L

TIIT
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Schémata zapojeni pohon

AV24-3-R a AV230-3-R
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Elektrické pohony PTN 2

Ekorex
Technické parametry
Typ PTN 2.20 PTN 2.32 \ PTN 2.40
Napdjeci napéti 230V + 6 %, -12 % nebo 24 V + 10 %, -15 % AC
Frekvence 50 Hz
Pfikon max. 19 VA
Rizeni 3 - bodové, (0)4-20mA,0-10V
Jmenovita sila 2000 N \ 3200 N \ 4000 N
Zdvih 20240 mm
Kryti IP 65
Maximalni teplota média dana pouzitou armaturou
Pfipustna teplota okoli -20 az 60°C
Pfipustna vihkost okoli 5 az 100 % s kondenzaci
Hmotnost 4 kg

Schéma zapojeni pohonu

c 12
] |j
M
sz S0 174 MO  KPO v v
— ——] 4-20mA §20ma
— | [ * — + —
[1]2]3]a]5]e6]| [7] [8le] [10] [11]12] | [13]1a[1s] | [16]47[18] | [1a[1s] | | [14[ss] [a7[1s] | [14]15] |
®
AC 230V 50Hz AC 24V
AC 24V 50Hz ‘ ‘(‘ ‘
u N
AC 230V 50Hz
AC 24V 50Hz
P¥imé fizeni
c MO - momentovy vypina¢ pro polohu otevieno "O"
— " MZ - momentovy vypinac pro polohu zavfeno "Z"
SO - signaliza¢ni vypina¢ pro polohu otevieno "O"
SZ - signaliza¢ni vypinac pro polohu zavieno "Z"
KPO - koncovy polohovy vypina¢ pro polohu otevieno "O”
M - motorek
C - kondenzator
\% - odporovy vysila¢ 100 Q
1 - odporovy vysila¢ s prevodnikem 4-20 mA - dvouvodiCové provedeni
12 - odporovy vysila¢ s prevodnikem - samostatné napajeni 24V AC
C1 - kapacitni vysila¢ s pfevodnikem 4-20 mA

0-10V
0-20mA
4-20mA

U N
AC 230V 50Hz
AC 24V 50Hz
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Specifikace pohonu PTN 2

PTN 2 X[ X | X| X | X]|X|X|X]| Jmenovita sila [kN] | Rychlost pfestaveni [mm.min"]
2|0 2 10, 16, 25, 32
3|2 3,2 10, 16, 25, 32
4|0 4 10, 16, 25
0 230 V, 50 Hz Napajeci napéti motorku
2 24V, 50 Hz
1 10
2 16 Rychlost pfestaveni [mm.min" ]
3 25 '
4 32
0 Bez vybavy
1 Vystup 0- 10V
2 Vystup 0 - 20 mA Samostatné napajeni 24 V
3 Vystup 4 - 20 mA
4 Vystup 4 - 20 mA Dvouvodi¢ové zapojeni
5 Vystup 0 - 100 Q 1x Odporovy signal
6 Vystup 0 - 100 Q 2x
7 Vystup - kapacitni vysila¢ 4 - 20 mA
7 Pfiruba D44 vieteno zafez D7 zdvih 20 mm
8 PFiruba D44 vieteno zafez D10 zdvih 40 mm
0 MO; MZ
2 MO; MZ; SO; SZ Pocet mikrospinac
9 Podle dohody
4|20 o
7740 Zdvih tahla [mm]
Poznamka:

Tabulka plati pro tfibodové Fizeni servopohonu.
Je mozné dodat pohon s fidicim signalem 0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA a s ru¢nim ovladanim vné skfiné.
(pf. oznaceni v typovém Cisle: PTN 2 - XX XX.XX. XX/ fizeni 4 - 20 mA/ RO)

Rozméry pohonu PTN 2
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MZ 55 -
0| - &
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Elektrické pohony ANT40.11
LDM

Popis

Pohony jsou urCeny pro regulatory se spojitym nebo
kontaktnim vystupem. Jsou vhodné k ovladani pfimych a
trojcestnych ventill RV 113 a RV 2xx. Pohon se sklada z krytu
ze samozhaSeciho plastu obsahujiciho krokovy motor, fidici
elektroniku s technologii SUT, signaliza¢ni LED diody a
bezudrzbovou prevodovku ze sintrované oceli. Spojeni s
ventilem je zajisténo pomoci sloupkl z nerezu a montaznim
tfmenem ze slitiny lehkého kovu. Elektrické pfipojeni (max.
2,5 mm2) pomoci Sroubovacich svorek. Jsou k dispozici ffi
samovylamovaci otvory pro kabelové prichodky M20x1,5
(2x) a M16x1,5. Jedna pruchodka M20x1,5 je standardni
soucasti dodavky.

Pouziti

Podle zplsobu pfipojeni (viz schéma zapojeni) muze byt
pohon pouzit jako spojity (0...10 V anebo 4...20 mA), jako
2-bodovy (OT-ZAV) nebo 3-bodovy (OT-STOP-ZAV). Ruéni
prestavovani se provadi pomoci vnéjsi klicky. Pfi odklopené
klicce je odpojen motor. Po jejim zpetném zaklopeni najede
pohon zpét do Zadaného nastaveni (bez inicializace). Zustane-
liruéniklicka vyklopena, setrva pohon v nastavené poloze.

Technické parametry

Montazni poloha

Vzpfimena svisla az vodorovna.

Technologie SUT

Pohon Ize ovladat regulatory se spojitym (0...10 V a/nebo
4...20 mA) nebo kontaktnim (2-bod nebo 3-bod) vystupem.
Napéjeni pohonu je volitelné. Je volitelnd rovnéz rychlost
prestaveni a vystupni charakteristika na pohonu.

Vlastnosti

elektronické vypnuti odvozené od prestavné sily prostied-

nictvim dorazu v pFistroji nebo ventilu

- automatické pfizplsobeni zdvihu ventilu

- Iéécti)ovaci pfepina¢ pro volbu charakteristiky a pfestavné
oby

- klicka pro ruéni pfestavovani s vyfazenim motoru a jako

podnétk nové inicializaci

moznost zmény sméru plsobeni fidiciho signalu (napajeci

napéti na svorce 2a nebo 2b)

Typ ANT40.11

Oznaceni v typovém Cisle ventilu EVH

Provedeni Elektricky pohon s technologii SUT
Napajeci napéti 24V AC, 24V DC \ 230 VAC
Frekvence 50 Hz

PFikon 18 VA

Rizeni 0-10V, 4 -20 mA, 3-bod., 2-bod. \ 3-bodové

Doba pfechodu

Nastavitelné 2, 4, 6 s.mm"’

Jmenovita sila 2500 N

Zdvih 20a40 mm

Kryti IP 65

Maximalni teplota média 200°C, s mezikusem az 240°C
PFipustna teplota okoli -10 az 55°C

Pfipustna vihkost okoli <95 %r. v.

Hmotnost 4,5 kg
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Prislusenstvi

0313529 001

Jednotka zmény rozsahu a sméru plsobeni fidiciho signalu

0372332 001

Zasuvny modul pro napajeni 230 V AC (3-bodové ovladani), pfikon 2 VA

0372333 001

Pomocny prepinaci kontakt dvojity. 5(2) A, 12 - 250V, 3(1) A, 12-250 VAC "

0372333 002

Pomocny prepinaci kontakt dvojity zlaty. Od 1 mA, max. 30 V, 3(1) A, 12 - 250 VAC "

0372334 001 | Potenciometr 2000 Q, 1 W, 24V "

0372334 002 | Potenciometr 130 Q, 1W, 24 V"

0372334 006 | Potenciometr 1000 Q, 1 W, 24 V"

0372336 910 | Mezikus pro média 200 az 240°C

0386263 001 | Kabelova priichodka M16 x 1,5

0386263 002

Kabelova prichodka M20 x 1,5 (1 ks prachodky je standardni sou¢asti pohonu)

YLze pouzit jen jedno z oznacenych pfislusenstvi

Funkce

Inicializace a signal zpétného hlaseni polohy

Pohon se inicializuje sam, kdyz je pouzivan jako spojity. Je-li
pohon poprvé pfipojen na napéti, jede ke spodnimu dorazu
ventilu, nasledné najede na horni doraz a hodnota zdvihu je
pomoci systému méfeni délky drahy zméfena a ulozena do
paméti. Ridici signal a signal zpétného hlaseni polohy je
pfizpusoben tomuto skute¢nému zdvihu.

Pfi preruSeni nebo odpojeni napajeciho napéti neni
provedena nova inicializace. Hodnoty zGstavaji ulozeny. Pro
novou inicializaci musi byt pohon pod napétim. Inicializace je
vymazana, jestlize je ru¢ni klicka dvakrat v pribéhu 4 sekund
odklopena a zaklopena. V tom pfipadé blikaji obé LED rudé. V
pribéhu inicializace je signal zpétného hlaseni polohy
neaktivni nebo odpovida hodnoté "0".

Inicializace probéhne nejvyS8Si pfestavnou rychlosti. Nova
inicializace je platna, kdyz je cely prabéh dokoncen.
Dodateéné vyklopeni ruénikli¢ky prerusi prabéh.

Kdyz pohon detekuje zablokovani, hlasi prostfednictvim
signalu zpétného hlaseni polohy po cca 90 s 0 V. BEhem této
doby vSak pohon zkusi zablokovani prekonat. Pokud je
zablokovani pfekonano, je opét aktivovana normalni
regulacni funkce a signal zpétného hlaseni polohy je
dostupny.

U dvoupolohového (2P) nebo tfipolohového (3P) Fizeni neni
inicializace provadéna. Signal zpétného hlaseni je neaktivni.

Pouziti jako 2P (2-bodové) fizeny ak€ni organ (24V)

Pfi fizeni OT / ZAV je pohon ovladan jednim vodi¢em. Pohon
je pfipojen na napéti pomoci svorek 1 a 2a. Pfipojenim napéti
na svorku 2b se tahlo pohonu vysouva a otevira regulacni
vétev ventilu. Po odpojeni napéti se pohon prestavi do opacné
koncové polohy a uzavfe ventil. Pomoci kddovacich spinaci
Ize nastavit dobu chodu. Charakteristiku u tohoto ovladani
nelze volit (vysledna je charakteristika ventilu). Svorky 3i, 3u a
44 nesmeji byt zapojeny.

Pouziti jako 3P (3-bodové) fizeny ak€ni organ (24V)

Po pfipojeni napéti na svorky (1-2a) resp. (1-2b) pUsobi
servopohon pres spojovaci dil (tdhlo) na ventil. Tahlo se
vysunuje a ventil otvira pfi napéti na svorkach 1 - 2b a
zasunuje, je-li proudovy okruh uzavien pfes svorky 1 - 2a.

V koncovych polohach nebo pfi pretizeni plsobi elektronické
odepnuti motoru (bez koncového spinace). Zména sméru
zdvihu zaménou pfipojeni vodi¢d. Pomoci koédovacich
spinacll Ize nastavit dobu chodu Charakteristiku u tohoto
ovladani nelze volit (vysledna je charakteristika ventilu).
Svorky 3i, 3u a 44 nesméji byt zapojeny.

Pouziti jako 3P (3-bodové) fizeny akéni organ s modulem
pro 230V

Modul pfisluSenstvi se zasunuje do prostoru pfipojovacich
svorek a pfipojeni napajecich a ovladacich vodicl se provadi
pfimo na modul. Pfi pouZiti tohoto pfisludenstvi je k dispozici
pouze tfipolohova (3P) regulace. Pomoci kddovacich spinacu
na zakladni desce lze volit dobu chodu. Charakteristika
volitelna neni. Smérodatna je charakteristika ventilu.

Modul obsahuje spinac, ktery je pfi vestavbé& modulu do
pohonu automaticky prepnut do spravné polohy. U tohoto
pohonu (bez zpétné pruziny) se spinaci packa nachazi ve
spodni pozici. Modul prislusenstvi se nehodi pro 2P
(dvoupolohové)fizeni.

Pouziti jako spojité (0-10V a/nebo 4-20mA) fizeny akéni
organ (24V)

Vestavény regulator polohy fidi pohon v zavislosti na Fidicim
signalu y. Jako fidici Ize pouzit napétovy signal (0...10 V=) na
svorce 3u nebo proudovy signal (4...20 mA) na svorce 3i.
Jsou-li pfipojeny oba signaly, ma prioritu vstup s vySSi
hodnotou signalu.

Smér plsobeni1 (napajeci napéti na svorce 2a):

PFi stoupajici hodnoté fidiciho signalu se tahlo pohonu
vysouva a otvira ventil (regulacni vétev).

Smér pusobeni 2 (napajeci napéti na svorce 2b):

Pfi stoupajici hodnoté Fidiciho signalu se téhlo pohonu
zasouva a zavira ventil (regulacni vétev).

Pocate¢ni bod a rozpéti signalu je pevné nastaveno. K
nastaveni dil¢iho rozsahu (pouze pro napétovy vstup 3u) je k
dispozici jednotka zmény rozsahu a sméru plsobeni fidiciho
signalu (pfisluSenstvi). Po pfipojeni napajeciho napéti a po
inicializaci se pohon nastavuje podle fidiciho signalu, ¢emuz
odpovida poloha ventilu mezi 0% a 100% zdvihu. Diky
elektronice a systému méfeni délky drahy neni ztracena
informace o zdvihu a pohon nepotfebuje periodickou
inicializaci. PFfi dosazeni koncové polohy je tato poloha
pfekontrolovana a pfipadné korigovana a ulozena. Je mozny
paralelni chod vice pohon( téhoz SUT-typu. Signal zpétného
hlaseni polohy yO = 0...10 V odpovida efektivnimu zdvihu
ventiluod 0 do 100%.

PFi preruseni fidiciho signalu 0...10 V u sméru pUsobeni 1,
zajede tahlo pohonu a ventil zavie. Aby ventil oteviel (pfi
sméru 1), musi byt signal 10 V pfipojen na svorky 1 a 3u nebo
zvolen smér pusobeni 2.

Koédovacimi spinaci Ize volit pfestavnou dobu a charakteri-
stiku pohonu.
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Signalizaéni LED diody

Obé LED blikaji Cervené: Inicializace

Horni LED sviti Cervené: horni zarazka, nebo dosazeno polohy "ZAV"

Dolni LED sviti Cervené: dolni zarazka, nebo dosazeno polohy "OTEV"

Horni LED blika zelené: pohon bézi, fizeni proti poloze "ZAV"

Horni LED sviti zelené&: pohon stoji, posledni smér "ZAV"

Dolni LED blika zelené: pohon bézi, fizeni proti poloze "OTEV"

Dolni LED sviti zelené: pohon stoji, posledni smér "OTEV"

Obé LED sviti zelené: ¢ekaci doba po zapnuti nebo po zaplsobeni nouzové funkce

Z&dna LED nesviti: bez napajeni (svorka 21)

Obé LED blikaji Cervené a zelené: pohon se nachazi v manualnim provozu

Pouziti prislusenstvi

Inicializace a signal zpétného hlaseni polohy

Toto pfisluSenstvi Ize (i dodate¢né) vestavét do pohonu nebo
mimo, pak musi byt umisténo v samostatné elektrické skfirice.
Pocate¢ni bod Uo a rovnéz rozpéti AU jsou nastavitelné
pomoci potenciometru. V dusledku toho Ize vyuzit fidici signal
regulatoru pro vice akénich organli v sekvenci nebo v
kaskadé. Vstupni signal (dil€i rozsah) je zesilen na vystupni
0...10 V.inicializace provadéna. Signal zpétného hlaseni je
neaktivni.

Pomocné spinace

Pomocny pfepinaci kontakt dvojity 0372333 001

- spinaci moznosti max. 250V ~, proud min. 250 mA pfi 12V
(nebo 20 mApfi 20 V)

- spinaci moznosti max. 12...30V =, proud. max. 100 mA

Pomocny prepinaci kontakt dvojity zlaty 0372333 002
- spinaci moznosti max. 250V ~, proud min. 1 mApfi5V
- spinacimoznosti max. 0,1...30V=, proud 1...100 mA

Je-li kontakt jednorazové vystaven zatizeni vy$Simu nez 10
mAnebo 50V, pozlaceni se porusi. Nadale pak funguje jen pro
vy$Si spinanou zatéz.

CE - Konformita

Poznamky k projektovani a montazi

V krytu se nachazeji tfi vylamovaci otvory pro kabelové
priuchodky, k jejichz vylomeni dojde automaticky pfi
zaSroubovani kabelové prichodky.

Koncepce s krokovym motorem a elektronikou umozZriuje
elektricky paralelni provoz vice pohont ventilu stejného typu
SUT. Prufez pfipojovaciho kabelu zavisi na délce vedeni a
poctu pohonu. Doporucujeme pfi péti paralelné zapojenych
pohonech a délce vedeni 50 m prafez 1,5 mm?2.

Venkovni montaz. Pokud jsou pfistroje montovany vné
budovy, je nutné zajistit ochranu pfed vlivem venkovniho
prostredi.

Upozornéni

PFi vysoké teploté média na ventilu mohou sloupky a tahlo
pohonu mit rovnéz vysokou teplotu. Je nezbytné zajistit, aby
maximalni teplota okoli pohonu za provozu nepfesahla 55 °C.
PFi vysSich teplotach média je doporuceno zaizolovat ventil
(napf.izolace IKA, viz katalogovy list 01-09.6).

Pokud mohou diky poruSe regulaéniho organu vzniknout
Skody, musi byt zajisté€na dalSi ochranna opatfeni.

EMV smérnice 89/336/EWG Stroj. smérnice 98/37/EWG/I/B Nizkonapétova smérnice 73/23/EWG
EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730 1

EN 61000-6-2 EN 60730-2-14

EN 61000-6-3 Prepétova kategorie Il|

EN 61000-6-4 Stupen znecisténi lll
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Koédovaci prepinace
Charakteristika pohonu (prepinace 3a4)

- volitelna jen u spojité fizeného pohonu

Charakteristiky pohonu ANT40
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Vstupni signal [% ]

Doba chodu (prepinac¢e 1a2)
-volitelna u v8ech zpusob fizeni pohonu
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D (ekviprocentni)

Prestavna N Doba chodu pro 20 mm | Doba chodu pro 40 mm
doba Nastaveni pfepinacu Zdvihu Zdvihu

1234

2s/mm HH on 40s + 1 80s+2
1234

4s/mm HH on 80s+2 160 s + 4
1234 1234

6s/mm HH on Hﬂ on 120s + 4 240s+8

Poznamka: Tu¢né vytisténé udaje znadi tovarni nastaveni.
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Rozmeéry pohonu a mezikusu pro vyssi teploty
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Schéma zapojeni prislusenstvi
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Elektrické pohony ANT40.11S
ANT40.11R LDM

Popis

Pohony jsou urCeny pro regulatory se spojitym nebo
kontaktnim vystupem. Jsou vhodné k ovladani pfimych a
trojcestnych ventild RV 113 a RV 2xx. Pohon je vybaven
pruzinou, zajistujici prestaveni pohonu do definované
koncové polohy pfi vypadku napéti nebo pfi aktivaci Cidla
mezni hodnoty. Pohon se sklada z krytu ze samozhaseciho
plastu obsahujiciho krokovy motor, Fidici elektroniku s
technologii SUT, signaliza¢ni LED diody a bezudrzbovou
prevodovku ze sintrované oceli a pruzinovy svazek. Spojeni s
ventilem je zajisténo pomoci sloupkl z nerezu a montaznim
tfmenem ze slitiny lehkého kovu. Elektrické pfipojeni (max.
2,5 mm2) pomoci Sroubovacich svorek. Jsou k dispozici ffi
samovylamovaci otvory pro kabelové prichodky M20x1,5
(2x) a M16x1,5. Jedna pruchodka M20x1,5 je standardni
soucasti dodavky.

Pouziti

5

Podle zplsobu pfipojeni (viz schéma zapojeni) mize byt
pohon pouzit jako spojity (0...10 V anebo 4...20 mA), jako
2-bodovy (OT-ZAV) nebo 3-bodovy (OT-STOP-ZAV). Ruéni
prestavovani se provadi pomoci vnéjsi klicky. Pfi odklopené
klicce je odpojen motor. Po jejim zpétném zaklopeni najede
pohon zpét do zadaného nastaveni (bez inicializace). Zustane-
liruéniklicka vyklopena, setrva pohon v nastavené poloze.

Montazni poloha

Vzpfimena svisla az vodorovna.

Technické parametry

Technologie SUT

Pohon Ize ovladat regulatory se spojitym (0...10 V a/nebo
4...20 mA) nebo kontaktnim (2-bod nebo 3-bod) vystupem.
Napajeni pohonu je volitelné. Je volitelna rovnéz rychlost
prestaveni a vystupni charakteristika na pohonu.

Vlastnosti

- elektronické vypnuti odvozené od prestavné sily prostred-
nictvim dorazu v pfistroji nebo ventilu

- automatické pfizplsobeni zdvihu ventilu

- Iéécgovaci pfepina€ pro volbu charakteristiky a prestavné

oby

- klicka pro ruéni pfestavovani s vyfazenim motoru a jako
podnétk nové inicializaci

- moznost zmény sméru pusobeni fidiciho signalu (napajeci
napéti na svorce 2a nebo 2b)

Pfima a neprima funkce pohonu

Pfima funkce (NO) je takové provedeni pohonu, u kterého pfi
vypadku elektrické energie dojde k vysunuti tahla z modulu
pohonu (u ventilu dojde k otevieni pfimé cesty).

U nepfimé funkce (NC) pohonu dochazi pfi vypadku elektrické
energie k zasunuti tahla do pohonu (ventil uzavira pfimou
vétev).

Typ ANT40.11S \ ANT40.11R

Oznaceni v typovém Cisle ventilu EVI

Provedeni Elektricky pohon se zpétnou pruzinou a technologii SUT

Napajeci napéti 24VAC,24VDC| 230V [24VAC,24VDC| 230V

Frekvence 50 Hz

Prikon za provozu 20 VA, v Kklidu 7 VA

Rizeni 0-10V, 4-20 mA, 3-bodové 0-10V, 4-20 mA, 3-bodové
3-bod., 2-bod. 3-bod., 2-bod.

Doba pfechodu Nastavitelné 2, 4, 6 s.mm"”

Doba prenastaveni u bezpe¢nostni funkce Dle zdvihu 15-30s

Bezpecnostni funkce Nepfima (NC) \ Pfima (NO)

Jmenovita sila 2000 N

Zdvih 20 a 40 mm

Kryti IP 66

Maximalni teplota média 200°C, s mezikusem az 240°C
Pfipustna teplota okoli -10 az 55°C
PFipustna vihkost okoli <95 %r. V.
Hmotnost 6,1 kg
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Prislusenstvi

0313529 001

Jednotka zmény rozsahu a sméru pusobeni Fidiciho signalu

0372332 001

Zasuvny modul pro napajeni 230 V AC (3-bodové ovladani), pfikon 2 VA

0372333 001

Pomocny pfepinaci kontakt dvojity. 5(2) A, 12 - 250V, 3(1) A, 12-250 VAC "

0372333 002

Pomocny prepinaci kontakt dvojity zlaty. Od 1 mA, max. 30V, 3(1) A, 12-250 VAC "

0372334 001 | Potenciometr 2000 Q, 1 W, 24 V"

0372334 002 | Potenciometr 130 Q, 1 W, 24V "

0372334 006 | Potenciometr 1000 Q, 1 W, 24 V"

0372336 910 | Mezikus pro média 200 - 240°C

0386263 001 Kabelova prichodka M16 x 1,5

0386263 002

Kabelova pruchodka M20 x 1,5 (1 ks prachodky je standardni sou¢asti pohonu)

"Lze pouzit jen jedno z oznacenych pfislusenstvi

Funkce

Po novém startu nebo startu po aktivaci zpétné funkce (svorka
21), uplyne Cekaci doba az 45 s nez bude pohon pfipraven k
¢innosti.

Inicializace a signal zpétného hlaseni polohy

Pohon se inicializuje sam, at spojity, 2P nebo 3P. Je-li pohon
poprvé pfipojen na napéti, jede ke spodnimu dorazu ventilu,
nasledné najede na horni doraz a hodnota zdvihu je pomoci
systému méreni délky drahy zméfena a uloZzena do paméti.
Ridici signal a signal zpétného hlaseni polohy je pfizplsoben
tomuto skute€nému zdvihu. PFi pferuSeni napajeciho napéti
nebo zapUsobeni pruziny neni provedena nova inicializace.
Hodnoty zUstavaji uloZeny. Pro novou inicializaci musi byt
pohon pod napétim. Inicializace je vymazana, jestlize je ru€ni
klicka dvakrat v pribéhu 4 sekund odklopena a zaklopena. V
tom pfipadé blikaji obé LED rudé. V prubéhu inicializace je
signal zpétného hlaseni polohy neaktivni nebo odpovida
hodnoté "0".

Inicializace probéhne nejvysSi prestavnou rychlosti. Nova
inicializace je platna, kdyz je cely prabéh dokoncen.
Dodateéné vyklopeni ruéniklicky prerusi prabéh.

Kdyz pohon detekuje zablokovani, hlasi prostfednictvim
signalu zpétného hlaseni polohy po cca 90 s 0 V. Béhem této
doby vSak pohon zkusi zablokovani pfekonat. Pokud je
zablokovani pfekonano, je opét aktivovana normalni
regulacni funkce a signal zpétného hlaseni polohy je
dostupny.

U dvoupolohového (2P) nebo tfipolohového (3P) Fizeni neni
inicializace provadéna. Signal zpétného hlaseni je neaktivni.

Zpétna pruzina

Pfi vypadku resp. odpojeni napajeciho napéti nebo
zapUsobeni ¢idla mezni hodnoty, uvolni stejnosmérny
bezkomutatorovy motor pfevodovku a pohon se pomoci
zpétné pruziny prestavi do prislusné koncové polohy (podle
provedeni). Soucasné je regulacni funkce pohonu po dobu 45
s blokovana (obé& LED sviti zeleng&), coz zajisti dosazeni
koncové polohy. Rychlost pfestaveni je Ffizena pomoci
motoru, takze nedochazi k zadnym tlakovym razim v potrubi.
Stejnosmérny bezkomutétorovy motor ma tfi funkce: jako
magnet k zajiténi polohy, jako brzda ve které funguje jako
generator a jako motor pro regulac¢ni funkci. Po prestaveni
pomoci pruziny se pohon znovu neinicializuje.

Pouziti jako 2P (2-bodové) fizeny akéni organ (24V)
P¥i fizeni OT / ZAV je pohon ovladan jednim vodiéem. Pohon

je pripojen na napéti pomoci svorek 1 a 2a a 21. Pfipojenim
napéti na svorku 2b se tahlo pohonu vysouva a otevira

regulacni vétev ventilu. Po odpojeni napéti se pohon prestavi
do opacné koncové polohy a uzavie ventil. Pomoci
koédovacich spinacu Ize nastavit dobu chodu. Charakteristiku
u tohoto ovladani nelze volit (vysledna je charakteristika
ventilu). Signal zpétného hlaseni polohy je aktivni jakmile
probéhla inicializace a na svorce 21 je napéti. Svorky 3i a 3u
nesméji byt zapojeny.

Pouziti jako 3P (3-bodové) fizeny akéni organ (24V)

Po pfipojeni napéti na svorky (1-2a) a 21 resp. (1-2b) a 21
pusobi servopohon pres spojovaci dil (tahlo) na ventil. Tahlo
se vysunuje a ventil otvira pfi napéti na svorkach 1 - 2b a
zasunuje, je-li proudovy okruh uzavien pfes svorky 1 - 2a.

V koncovych polohach nebo pfi pretizeni pusobi elektronické
odepnuti motoru (bez koncového spinace). Zména sméru
zdvihu zaménou pfipojeni vodi¢ud. Pomoci kdédovacich
spinacl Ize nastavit dobu chodu Charakteristiku u tohoto
ovladani nelze volit (vysledna je charakteristika ventilu).
Signal zpétného hlaSeni polohy je aktivni jakmile probéhla
inicializace a na svorce 21 je napéti. Svorky 3i a 3u nesméji byt
zapojeny.

Pouziti jako 3P (3-bodové) fizeny ak€éni organ s modulem
pro 230V

Modul pfisluSenstvi se zasunuje do prostoru pfipojovacich
svorek a pfipojeni napajecich a ovladacich vodicu se provadi
pfimo na modul. Pfi pouziti tohoto pfisluSenstvi je k dispozici
pouze tfipolohova (3P) regulace. Pomoci kédovacich spinac
na zakladni desce lIze volit dobu chodu. Charakteristika
volitelna neni. Smérodatna je charakteristika ventilu.

Modul obsahuje spinac, ktery je pfi vestavbé modulu do
pohonu automaticky pfepnut do spravné polohy. U tohoto
pohonu se spinaci packa nachazi v horni pozici. Modul
pFisluSenstvi se nehodi pro 2P (dvoupolohové) fizeni.

Pouziti jako spojité (0-10V a/nebo 4-20mA) fizeny akéni
organ (24V)

Vestavény regulator polohy fidi pohon v zavislosti na Fidicim
signalu y. Jako fidici Ize pouzit napétovy signal (0...10 V=) na
svorce 3u nebo proudovy signal (4...20 mA) na svorce 3i.
Jsou-li pfipojeny oba signaly, ma prioritu vstup s vySSi
hodnotou signalu.

Smeér plsobeni 1 (napajeci napéti na svorce 2a):

Pfi stoupajici hodnoté Fidiciho signalu se tahlo pohonu
vysouva a otvira ventil (regulacni vétev).

Smeér plUsobeni 2 (napajeci napéti na svorce 2b):

Pfi stoupajici hodnoté Fidiciho signalu se tahlo pohonu
zasouva a zavira ventil (regulacni vétev).

Pocatecni bod a rozpéti signalu je pevné nastaveno. K
nastaveni dil¢iho rozsahu (pouze pro napétovy vstup 3u) je k
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dispozici jednotka zmény rozsahu a sméru pUsobeni fidiciho
signalu (pfisluSenstvi). Po pfipojeni napajeciho napéti a po
inicializaci se pohon nastavuje podle fidiciho signalu, ¢emuz
odpovida poloha ventilu mezi 0% a 100% zdvihu. Diky
elektronice a systému méfeni délky drahy neni ztracena
informace o zdvihu a pohon nepotfebuje periodickou
inicializaci. PFfi dosazeni koncové polohy je tato poloha
pfekontrolovana a pfipadné korigovana a ulozena. Je mozny
paralelni chod vice pohont téhoz SUT-typu. Signal zpétného

Signalizaéni LED diody

hlaseni polohy y0 = 0...10 V odpovida efektivnimu zdvihu
ventiluod 0do 100%.

Obé LED blikaji ¢ervené: Inicializace

Horni LED sviti Eervené: horni zaraZka, nebo dosazeno polohy "ZAV"

Dolni LED sviti ¢ervené: dolni zarazka, nebo dosazeno polohy "OTEV"

Horni LED blika zelené: pohon bézi, fizeni proti poloze "ZAV"

Horni LED sviti zelené&: pohon stoji, posledni smér "ZAV"

Dolni LED blika zelené: pohon bé&zi, fizeni proti poloze "OTEV"

Dolni LED sviti zelené&: pohon stoji, posledni smér "OTEV"

Obé LED sviti zelené: ¢ekaci doba po zapnuti nebo po zaplsobeni nouzové funkce

Z4dna LED nesviti: bez napajeni (svorka 21)

Obé LED blikaji Cervené a zelené: pohon se nachazi v manualnim provozu

Pouziti prislusenstvi

Inicializace a signal zpétného hlaseni polohy

Toto pfisluSenstvi Ize (i dodate¢né) vestavét do pohonu nebo
mimo, pak musi byt umisténo v samostatné elektrické skfifice.
Pocate¢ni bod Uo a rovnéz rozpéti AU jsou nastavitelné
pomoci potenciometru. V dusledku toho Ize vyuzit fidici signal
regulatoru pro vice akénich organt v sekvenci nebo v
kaskadé. Vstupni signal (diléi rozsah) je zesilen na vystupni
0...10V.

Pomocné spinace

Pomocny pfepinaci kontakt dvojity 0372333 001

- spinaci moznosti max. 250V ~, proud min. 250 mA pfi 12V
(nebo 20 mApfi20V)

- spinaci moznosti max. 12...30V =, proud. max. 100 mA

Pomocny prepinaci kontakt dvojity zlaty 0372333 002
- spinaci moznosti max. 250V ~, proud min. 1 mApfi5V
- spinaci moznostimax. 0,1...30V=, proud 1...100 mA

Je-li kontakt jednorazové vystaven zatizeni vy8Simu nez 10
mAnebo 50V, pozlaceni se porusi. Nadale pak funguje jen pro
vys$Si spinanou zatéz.

CE - Konformita

Poznamky k projektovani a montazi

V krytu se nachazeji tfi vylamovaci otvory pro kabelové
priuchodky, k jejichz vylomeni dojde automaticky pfi
zaSroubovani kabelové prachodky.

Koncepce s krokovym motorem a elektronikou umoziuje
elektricky paralelni provoz vice pohont ventilu stejného typu
SUT. Prufez pfipojovaciho kabelu zavisi na délce vedeni a
poctu pohont. Doporu€ujeme pfi péti paralelné zapojenych
pohonech a délce vedeni 50 m priifez 1,5 mm?2.

Venkovni montaz. Pokud jsou pfistroje montovany vné
budovy, je nutné zajistit ochranu pfed vlivem venkovniho
prostiedi.

Upozornéni

Pfi vysoké teploté média na ventilu mohou sloupky a tahlo
pohonu mit rovnéz vysokou teplotu. Je nezbytné zajistit, aby
maximalni teplota okoli pohonu za provozu nepfresahla 55°C.
PFi vy8Sich teplotach média je doporueno zaizolovat ventil
(napf. izolace IKA, viz katalogovy list 01-09.6). Pokud mohou
diky poruse regula¢niho organu vzniknout Skody, musi byt
zajisténa dalSi ochranna opatfeni. Pohony s bezpecnostni
funkci se musi pravidelné kontrolovat na spravnou funkci
(zkuSebni provoz).

Demontovani pruziny z pfistroje je zakédzano z duvodu
vysokého nebezpeci urazu.

EMV smérnice 89/336/EWG Stroj. smérnice 98/37/EWG/I/B Nizkonapétova smérnice 73/23/EWG
EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730 1

EN 61000-6-2 EN 60730-2-14

EN 61000-6-3 Pfepétova kategorie Il|

EN 61000-6-4 Stuperi znecisténi ll|
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Koédovaci prepinace
Charakteristika pohonu (prepinace 3a4)

- volitelna jen u spojité fizeného pohonu

Charakteristiky pohonu ANT40
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60 /(/
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Zdvih [%]

//

40

1/
1/
R/
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Vstupni signal [% ]

Doba chodu (prepinac¢e 1a2)
-volitelna u v8ech zpusob fizeni pohonu

—&—B
—¥—C
—&—D

[

[ __|EN

A (linearni)

[ »

]~

On
B (kvadraticka)

| i

C |~
o
1

C (logaritmickd)

>
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o
=]

D (ekviprocentni)

Prestavna N Doba chodu pro 20 mm | Doba chodu pro 40 mm
doba Nastaveni pfepinacu Zdvihu Zdvihu

1234

2s/mm HH on 40s + 1 80s+2
1234

4s/mm HH on 80s+2 160 s + 4
1234 1234

6s/mm HH on Hﬂ on 120s + 4 240s+8

Poznamka: Tu¢né vytisténé udaje zandi tovarni nastaveni.
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Rozmeéry pohonu a mezikusu pro vyssi teploty
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Schéma zapojeni prislusenstvi
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LDM, spol. s r.o.
Litomy$Iska 1378
560 02 Ceska Trebova

tel.: 465502511

fax: 465533101
E-mail: sale@ldm.cz
http://www.ldm.cz

LDM, spol. s r.o.

Kancelar Praha

Tiskarska 10

108 28 Praha 10 - MaleSice

tel.: 234054190
fax: 234054189

LDM, spol, s r.o.
Kancelar Usti nad Labem
Mezni 4,

400 11 Usti nad Labem

tel.: 475650260
fax: 475650263

4 Vas partner )

LDM servis, spol. s r.o.
Litomy$Iska 1378
560 02 Ceska Trebova

tel.: 465502411-3
fax: 465531010
E-mail: servis@ldm.cz

LDM, spol. s r.o. si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky a specifikace bez pfedchoziho upozornéni.
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