TLK 43

PID MIKROPROCESOROVY
REGULATOR

NAVOD K OBSLUZE

UVOD: V tomto manudlu jsou uvedeny veskeré informace pro
spravnou instalaci a pokyny pro pouziti a udrzbu zarizeni.
Proto doporucujeme nasledujici pokyny diikladné procist.
Prestoze pripravé tohoto dokumentu byla vénovana veskerd
peéce, neprebira vyrobce TECHNOLOGIC S.p.A., jakoukoliv
zodpovédnost vyplyvajici z pouziti tohoto materialu jako
takového. Totéz se vztahuje i na vSechny fyzické i pravnické
osoby podilejici se na pripravé tohoto dokumentu. Materidl je
wlucnym vlastnictvim spolecnosti TECHNOLOGIC S.p.A.,
ktera zakazuje jakoukoliv reprodukci, a to i cdstecnou, jakoz i
Sireni tohoto materialu, pokud k nému nedochazi s jejim
vyslovnym souhlasem. TECHNOLOGIC S.p.A. si vyhrazuje
pravo provadet vzhledové nebo funkcni zmény vyrobku bez
predchoziho upozornéni.

TLK 43 — Navod k obsluze

1 - OBECNY POPIS

1.1 - POPIS

TLK 43 je mikroprocesorovy regulator s regulaci ON/OFF,
neutralni zonou ON/OFF, PID jednocinnou nebo dvojcinnou
(prima nebo inverzni funkce) a PID pro servopohony. Je dale
vybaven rychlou funkci automatického ladeni AUTOTUNING,
Sfunkci SELFTUNING a automatickym vypoctem parametrii pro
FUZZY RIZENI pri PID regulaci.

PID rizeni probiha v algoritmu se dvéma stupni volnosti a
optimalizuje funkci pristroje nezavisle na poruchdach rizenych
procesi a zmendch zadané hodnoty.

Dale regulator umoziiuje komunikovat po sériové komunikacni
lince RS485 prostrednictvim verejného protokolu MODBUS-
RTU s prenosovou rychlosti do 38.400 baud.

Skutecna hodnota je zobrazena na hornim 4-mistném displeji
Cervené a zadana hodnota na spodnim 4-mistném displeji
zelené. Stav vystupii je signalizovan 4 LED diodami.

Regulator umoziiuje ulozeni 4 Zadanych hodnot do pameti a
muze mit az ¢tyri vystupy: relé, solid state relé SSR nebo max.
dva analogové vystupy.

Vstup pristroje je programovatelny a je mozno pripojit
termoclanky (J.K.S,B,C,E,L,N,R,T), odporovych teploméri Pt
100, termistorii PTC a NTC, infrasenzory Tecnologic IRS a
v§echny normalizované analogové signaly (0/4 az 20 mA, 0/1
az 5V, 0/2az 10V, 0 az 50/60 mV, 12 az 60 mV). Regulator
muze byt na vstupu vybaven proudovym transformdatorem, ktery
méri proud prochazejici zatézi - HEATER BREAK ALARM
funkce a namisto vystupu OUT4 programovatelnym digitalnim
vStupem .

Dalsi dulezité funkce regulatoru jsou : alarm pri poruse
regulacni smycky, regulace F¥idiciho vykonu, Fizeni zmény
rychlosti Fidictho vykonu, dosazeni zadané hodnoty zvolenou
rychlosti, rampa a funkce prodlevy, funkce mékkeho startu Soft-
Start, konfigurace z PC a ochrana parametrii pomoci riiznych
urovni pristupu.

1.2 - CELNI PANEL
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1 - Tlacitko P : Pro pouziti programu parametrii funkci a pro
potvrzeni naprogramovanych udajii.

2 - Tlacitko DOWN : Pouziva se pro snizeni hodnoty na které
je umisten kurzor a k vybéru parametrii. Pridrzeni stisknutého
tlacitka je uzivatel vrdacen do predchozi programovaci urovné
pred ukoncenim programovani. Mimo programovani umoznuje
na spodnim displeji SV zobrazeni aktudlni mérené hodnoty na
vstupu TAHP.

3 - Tlacitko UP : Pouzivd se pro zvySeni hodnoty na které je
umistén kurzor a kvybéru parametru. Pridrzeni stisknutého
tlacitka je uzivatel vrdacen do predchozi programovaci urovné
pred ukoncenim programovani. Mimo programovani umoznuje
na spodnim displeji SV zobrazeni vystupu rizeni zdteze.
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4 - Key U : Tlacitko s funkci programovani parametru “USrb”.
Miize byt nastaveno : aktivace funkce Auto-tuning a Self-tuning,
prestaveni regulatoru do rucniho rizeni, umiceni alarmu, zména
aktivni Zadané hodnoty a vypnuti regulace.

5-Led OUTI : Signalizace stavu vystupu 1.

6 - Led OUT?2 : Signalizace stavu vystupu 2.

7 - Led OUTS3 : Signalizace stavu vystupu 3.

8 - Led OUTH4 : Signalizace stavu vystupu 4.

9 - Led SET : Blikani signalizuje vstup v reZimu programovani.
10 - Led AT/ST : Signalizuje aktivaci funkce SELF-TUNING
(sviti) nebo proces AUTO-TUNINGU (blika).

11 — Display PV : Normalné zobrazuje hodnotu regulované
veliciny.

12 - Display SV : Normalné zobrazuje aktivni Zadanou hodnotu
a v rezimu programovani dle parametru “diSP” zobrazuje dalsi
hodnoty.

2 - PROGRAMOVANI
2.1- RYCHLE NASTAVENI ZADANE HODNOTY
Tento postup umoznuje rychlé nastaveni aktivni Zadané hodnoty
a mozné alarmové hodnoty (odst. 2.3).
Stisknutim tlacitka “P” se na displeji zobrazi hlaseni “SP n
(kde n cislo aktualni zZadané hodnoty) a hodnota, kterou je
mozno ménit. Tlacitky “UP” pro zvySovani a “DOWN” pro
snizovani, nastavte pozadovanou hodnotu.
Stisknutim tlacitek se pozadovana hodnota zméni pouze o jednu
cislici. Pokud tyto tlacitka podrzite na déle nez sekundu,
hodnota se zacne snizovat nebo zvySovat rychleji a po dvou
sekundach se rychlost zmeény jesté zvysi. To umoznuje rychlejsi
nastaveni zadané hodnoty.
Pokud je pozadovand hodnota dosazena, stisknutim tlacitka
“P” je mozno ukoncit rezim rychlého programovani, nebo je
mozno zobrazit alarmové hodnoty (odst. 2.3).
Pro ukonceni rychlého nastaveni Zadané hodnoty je nutno
stisknou tlacitko “P” po zobrazeni posledni zadané hodnoty a
nebo vyckat 15 sekund bez stisknuti tlacitka. Po této dobé dojde
automaticky k navratu do normalniho rezimu zobrazeni.

»

2.2- VYBER RIZENI A PARAMETRU

Stisknutim tlacitka "P" na déle nez 2 s je mozno vstoupit do
hlavniho menu. Tlacitky "UP" a DOWN” je mozno listovat
v nasledujici nabidce:

TLK 43 — Navod k obsluze
Spodni displej SV zobrazi kéd prvniho parametr (“ 'SP ) a
stisknutim tlacitek “UP” “DOWN” je mozno vybrat
pozadovanou skupinu parametrii.
Vybrand skupina parametru je identifikovana kodem prvniho
parametru zvolené skupiny, ktery je zobrazen po stisknuti
tlacitka “P”.
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"OPEr" | vstup do menu operacnich parametrii

"ConF" | vstup do menu konfiguracnich parametrii o

"OFF'" | prestaveni reguldatoru do stavu vypnuto OFF

"rEG" | prestaveni regulatoru do stavu automatického
Fizeni

"tunE" | aktivace funkce Auto-tuning nebo Self-tuning

"OPLO" | prestaveni regulatoru do reZimu rucniho Fizeni,
kdy je mozno tlacitky “UP” a “DOWN”
nastavovat % regulované hodnoty

Po vybrani jedné polozky je vybér potvrzen stisknutim tlacitka
“P”. Vyber "OPEr" a "ConF" umozZnuje pristup do podmenu
obsahujiciho jiné parametry nebo nabidky a vetst upresnént.
"OPEr" — Menu operacnich parametrii : obsahuje parametry
zadané hodnoty a dale mize obsahovat vsechny pozadované
parametry (odst. 2.3).

"ConF" — Menu konfiguracnich parametrii obsahuje vSechny
operacni parametry a funkcni konfiguracni parametry (alarmy,
regulace, vstupy a pod.).

Vstup do menu “OPEr” se provadi vybérem nabidky “OPEr”
v hlavnim menu a stisknutim tlacitka “P".
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Opétovnym stisknutim tlacitek “UP” a “DOWN” je mozno
vybrat zvoleny parametr a stisknutim tlacitka “P” je mozno
zobrazit kod parametru a programovanou hodnotu. Tu je
mozno nastavit tlacitky “UP” nebo “DOWN”. UlozZeni nové
nastavené hodnoty do paméti se provede opétovnym stisknutim
tlacitka “P”.

Tlacitky “UP” nebo “DOWN” je mozno vybrat dalsi parametr
a zménit jeho hodnotu dle postupu viz. vyse.

Pro vybér dalsi skupiny parametrii podrzte tlacitka “UP” nebo
“DOWN” po dobu 2 sek., potom se zobrazeni na displeji SV
vrati na kod vybrané skupiny parvametrii. Uvolnéte tlacitko a
novou skupinu parametru zvolte tlacitky “UP” a “DOWN”.
Ukonceni rezimu programovani se provadi vyckanim 20 s bez
stisknuti tlacitka nebo stisknutim tlacitka “UP” nebo “DOWN”,
do doby nez bude programovani ukonceno.

Vstup do menu "ConF" je chranén heslem. Na vyzadani
zadejte tlacitky “UP” a “DOWN” heslo ve tvaru cisla
(posledni strana tohoto navodu a heslo potvrdte tlacitkem “P”.
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Pokud je heslo zadano nespravne regulator se vrati do
predchoziho rezimu rizeni. Pokud je heslo zadano spravné, na
displeji SV se zobrazi identifikacni kod prvni skupiny parametrii
(“ JSP *) a tacitky “UP” a “DOWN” je mozno vybrat
zvolenou skupinu parametrii.

Programovani a dalsi postupy pro menu “ConF” jsou shodné
jako pro menu “OPEr” (viz. vyse).

2.3 - PARAMETRY PROGRAMOVACICH UROVNI
Operacni menu “OPEr” normalné obsahuje parametry
k nastaveni zZadané hodnoty. Je vsak mozné vsechny zvolené
parametry do této urovne vkladat a odebirat. To se provadi
nasledujicim zpiisobem :

Vstupte do konfiguracniho menu “ConF” a vyberte parametr
ktery chcete programovat nebo jej neni mozné programovat v
menu “OPEr”. Kdyz je parametr vybran a kontrolka LED SET
nesviti, znamend fo, Ze tento parametr je mozno programovat
pouze v menu “ConF”. Pokud kontrolka LED SET sviti je tento
parametr mozno programovat také v menu “OPEr”.

Zména pristupu k parametrim z jednotlivych menu se provadi
stisknutim tlacitka “U”: kontrolka LED SET zmeéni svij stav a
indikuje moznosti programovani parametru v jednotlivych
urovnich (sviti = menu "OPEr” a “ConF”; nesviti = pouze
menu “ConF”).

Aktivni Zadana hodnota a alarmové hodnoty jsou pritomny
pouze v urovni rychlého nastaveni zZadané hodnoty (popis
vodst. 2.1). Pokud jsou uvedené parametry programovany jako
pritomny (jsou pritomny v menu “OPEr”).

Mozné zmény tohoto nastaveni se provadi dle postupu v odst.
2.1 a dle parametru “Edit” (obsazeny ve skupiné “'PAn ).
Tento parametr muzZe byt nastaven ndsledovné :

=SE : aktivni Zadané hodnota miiZe byt upravovana zatimco
alarmové hodnoty upravovat nelze.

=AE : aktivni Zadané hodnota nemiize byt upravovana zatimco
alarmové hodnoty upravovat lze.

=SAE : aktivni zadanou hodnotu a alarmové hodnoty je mozné
upravovat.

=SAnE : aktivni Zadanou hodnotu a alarmové hodnoty neni
mozné upravovat.

2.4 - REZIMY REGULACE

Regulator miize pracovat ve tfech rezZimech : automatické Fizeni

(rEG), rizeni vypnuto (OFF) a rucni rizeni (OPLO).

Pristroj se miize prepinat z jednoho rezimu do druhého :

- z klavesnice vybérem zvoleného rezimu v hlavnim menu

- z klavesnice tlacitkem “U”; vhodnym nastavenim par. “USrb”
(“USrb” = tunE; “USrb” = OPLO; “USrb” = OFF) je mozné prejit
z rezimu “rEG” do rezimu programovani parametrii a naopak.

- automaticky (pristroj je prestaven do rezimu "rEG" na konci Auto-

tuningu)

PrFi zapnuti pristroje se automaticky prechdzi do rezimu, ve kterém byl

pred vypnutim.

AUTOMATICKE RIZENI (rEG) — Je to normalni funkce reguldtoru.

Béhem automatického rizeni je mozno zobrazit na spodnim displeji SV

ridici vykon stiskem tlacitka “UP”.

Rozsah ¥idicitho vykonu je od HI100 (100% vystupniho vykonu pri

inverzni akci) do C100 (100% vystupniho vykonu pri primé akci).

VYPNUTE RIZENI (OFF) — Pristroj miize byt nastaven do reZimu

“OFF”, tj. Fizeni a vystupy jsou vypnuty. Alarmové vystupy jsou

nahrazeny normalni ¢innosti.

SKOKOVE RUCNI RIZENI (OPLO) — Touto volbou je mozno rucné

naprogramovat procento vykonu na vystupu z regulatoru pri vypnuti

automatického tizeni. Pokud je pristroj nastaven do tohoto rezimu, je

procento vwkonu zobrazené na displeji SV stejné, jako posledni zasah a

Ize jej ménit tlacitky “UP” a “DOWN”.

TLK 43 — Navod k obsluze
V pripadé automatického vizeni se programovatelna hodnota pohybuje
od H100 (+100%) do C100 (-100%). Navrat do automatického rizent
se provadi vybérem "rEG" v hlavnim menu.

2.5 - VOLBA AKTIVNI ZADANE HODNOTY

Pristroj dovoluje ulozit do paméti az 4 riizné Zadané hodnoty (“SP1“
az “SP4“) a zvolit jednu, ktera bude aktivni. Maximalni pocet
zadanych hodnot je urcovan parametrem "nSP" ve skupiné parametrii
“JSP *. Zdadand hodnota, kterd se ma aktivovat, se miize zvolit:

- parametrem "SPAt" ve skupiné parametrii “JSP “.

- tlacitkem “U” pokud je par. "USrb" = CHSP

- automaticky SP1 a SP2 v pripadé Ze parametr“dur.t” (odst.. 4.12)
byl naprogramovan.

Zadané hodnoty "SP1", "SP2", "SP3", "SP4" se zobrazuji v zavislosti
na max. poctu zadanych hodnot, zvolenych v par. "nSP" a jejich
hodnoty lze ménit vrozmezi hodnot nastavenych v parametrech
“SPLL*“ a “SPHL".

Poznamka: Ve vsech nasledujicich prikladech je Zadana hodnota
oznacovana jako "SP", jinak se regulator chova podle Zadané
hodnoty, kterd je pravé aktivni.

3 - INSTALACE A POUZITI
3. 1-POUZITI

Pristroj je navrien a vyroben jako pristroj k meéreni a regulaci
splnujici podminky EN61010-1 pro pouziti do 2000 mnm. PouZiti
pristroje pro aplikace nad ramec uvedenych v tomto
navodu, neni umysiné povoleno. Pristroj se nesmi
pouzivat v nebezpecnych prostredich (horlavé nebo
vybusné) bez nalezité ochrany.
Uzivatel ruci za dodriovani pravidel EMC také po
instalaci pristroje, pripadné pouzije ochrannych filtrii.
V pripadé, ze by Spatna funkce pristroje mohla ohrozit osoby, zvirata
nebo véci, je treba pamatovat na nutnost instalace dalsich pristrojii,
které budou bezpecnost i v téchto pripadech garantovat.

3.2 - MECHANICKA MONTAZ

Pristroj s celnim panelem 48 x 48 mm je urcen pro montaz do panelu.
Do otvoru v panelu 45 x 45 mm se pristroj vsune a uchyti pomoci
svorek, které jsou soucdsti dodavky.

Doporucujeme pouzit mezi pristroj a panel tésnéni, aby se zajistil
stupen kryti IP54. Nevystavujte pristroj kondenzacni vihkosti a
nadmérné prasnosti.

Zajistéte odpovidajici proudéni okolo chladicich otvori pristroje a
vyhnéte se montdzi pristroje do rozvadécii, které se prehiivaji nebo kde
Jje teplota vyssi nez pro pristroj povolena.

Pristroj umistujte co nejdale od zdrojii elektromagnetickych poli jako
Jjsou motory, silova relé, solenoidové ventily a pod..

Pred demontazi pristroje z panelu je vidy nezbytné odpojit napdjeni
pristroje.

3.3 - ELECTRICKE PRIPOJENI

Na kazdou svorku pristroje prived'te pouze jeden vodic viz. nasledné
schema zapojeni. Ujistéte se, Ze napdjent je privedeno na svorky dle
schematu na pristroji a Ze napdjeci napéti neni vyssi nez maximalni
povolené.

Pristroj je urcen k trvalému pripojenim a neni opatren vypinacem ani
pojistkou proti prepeti. Doporucujeme chranit jej samocinnym
vypinacem nebo pojistkou, umisténymi co nejblize k pristroji a
v dosahu obsluhy. U vypinacii musi byt naznaceno jak pristroj odpojit.
Pouzivejte pouze kabely se spravnou izolaci pro dany ucel, podle
zatizeni a pracovni teploty.

Kabely od vstupnich cidel vedte oddélené od napdjecich kabelii a
pokud je kabel cidla stinén, uzemnéte stinéni pouze na jednom konci.
Pred sepnutim vystupii se doporucuje zkontrolovat parametry a
spravnou funkci pristroje, aby se zabranilo zranéni lidi a zvifat, nebo
poskozeni zarizeni.

Tecnologic S.p.A. a jeho zdstupci, nenesou Zadnou odpovédnost za
granéni lidi a zvifat, Ci za poSkozeni zaiizeni, vlivem zneufiti,
Spatného pouZivani, nebo v piipadé nedodrieni uvedenych pokyni &
technickych udajii.
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3.4 - ELEKTRICKE SCHEMA PRIPOJENI

ANALOG.: 0/4 .20 mA — 0/2..10 V
SSR: 7mA/14VDC
RELAYS: 5A—AC1 (2A-AC3) 250VAC

ouT2 ouT1

anaros. (@7, O
s o1 O [958}

4 1 o [ Jora o
11203456 H7]8oto[t1]12H13]14]15]16]17]18
7 | | ]

Tt *
\ GND B A

0ouUT4 0UT3

TLK43

NCE wal TAFE  Supiy DIG. IN RS485

PTC L@J

l ouT 12 VDC
— ¥ (Mox 20 mA) ¥+

T 4.20 mA
L L|I|.| PASSIVE

(2 wires)

4..20 mA
ACTIVE

0/4..20 mA
ACTIVE

T 0..50/60 mV
Llg! 0/1.5 V
0/2.70 V

4 - FUNKCE

4.1 - MERENI A ZOBRAZOVANI

Vsechny parametry pro mérent jsou obsazeny se skupiné “/InP”.

Parametrem “HCFG” je mozno zvolit typ vstupu : termoclanky (tc),

odporové snimace nebo termistory (rtd), prevodniky normalizovanych

analogovych signalii proudu (I) a napéti (UoLt) a signaly prichazejici
po sériové lince pristroje (Ser).

Po zvoleni typu vstupu je nezbytné vybrat typ cidla uvedenych v

parametru “SEnS” :

- termoclanky J (J), K (CrAL), S (S), B(b), C(C), E(E), L(L), N(n), R(r),
T(t) nebo pro infra-cervené snimace TECNOLOGIC IRS-A s
linearizaci J (Ir.J) nebo K (Ir.CA)

- odporové snimace Pt100 IEC (Ptl), termistoty PTC KTY81-121 (Ptc)
nebo NTC 103AT-2 (ntc)

- normalizované signaly proudu 0..20 mA (0.20) nebo 4..20 mA (4.20)

- normalizované signaly napéti 0.50 mV (0.50), 0..60 mV (0.60),
12..60 mV (12.60), 0.5 V (0.5), 1.5 V (1.5), 0..10 V (0.10) nebo
2.10V (2.10).

Doporucujeme pristroj vypnout a zapnout po nastaveni téchto

parametrii za ucelem dosazZeni spravného mérent.

Pro pristroje se vstupem na teplotni cidlo (tc, rtd) je mozno vybrat

jednotky mereni (°C, °F) - par. “Unit” a typ vysledného zobrazeni

(0=1° 1=0,1°) - par. “dP”. Namisto toho u vstupu s analogovym

signalem je nejdrive nezbytné zvolit vysledné zobrazeni - par. “dP”

(0=1; 1=0,1; 2=0,01; 3=0,001) a potom - par. "SSC", hodnotu

kterou ma pristroj zobrazit na zacatku rozsahu (0/4 mA4, 0/12 mV, 0/1

Va 02 V) a par. "FSC", hodnotu kterou musi pristroj zobrazit na

konci rozsahu (20 mA, 50 mV, 60 mV, 5 V nebo 10 V).

V pripadé infracerveného cidla Tecnologic IRS-A nastaveném

parametry J (Ir.J) nebo K (Ir.CA) se dale zadava par.“rEFL*, kterym

se koriguje mozna chyba méreni ruznymi reflexnimi viastnostmi
mereného materialu. Parametr miize byt vysoky pro materidly svétlé
nebo reflexni a snizuje se pro materialy tmavé nebo malo reflexni. Pro

vetsinu materiali se doporucuje hodnota od 0,80 do 1,00.

Pristroj dale umoznuje dokalibrovat mereni dle podminek aplikace -

par. “OFSt” a “rot”. Nastavenim par. “rot”=1,000v par. “OFSt” je

mozné nastavit kladnou nebo zdapornou odchylku, kterd je pred
zobrazenim prictena k hodnoté mérené. Odchylka je u vSech méreni
konstantni. Pokud odchylka neni v celém rozsahu méreni stejnd, je
mozné urcit odchylku ze dvou bodu. Vtomto pripadé se
parametry “OFSt” a “rot” nastavuji nasledovne :

“rot” = (D2-D1) / (M2-M1) “OFSt” =D?2 - (“rot” x M2)
kde:

M1 = mérena hodnota 1

D1 = zobrazovand hodnota pri mérené hodnoté MI
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M?2 = mérena hodnota 2
D2 = zobrazovand hodnota pri mérené hodnoté M2
Potom pristroj zobrazuje nasledujici hodnotu :
DV =MV x “rot” + “OFSt”
kde: DV = zobrazovana hodnota MV= mérena hodnota

Pi. 1: Je pozadovano, aby pristroj pii 20° zobrazoval presné mérenou
hodnotu ale pri 200°zobrazoval hodnotu nizsi o 10° (190°).

Potom : M1=20; DI=20; M2=200,; D2=190

“rot” = (190 - 20) / (200 - 20) = 0,944

“OFSt” =190 - (0,944 x 200) = 1,2

Pi. 2: Je pozadovano aby pristroj zobrazovat 10° kdyz mérend
hodnota je presné 0° ale pri 500° zobrazoval hodnotu o 50° vyssi
(550°).

Potom : M1=0; DI=10; M2=500; D2=550

“rot” = (550-10) /(500 - 0) = 1,08

“OFSt” =550 - (1,08 x 500) = 10

Parametrem“FiL” je mozno nastavit casovou konstantu filtru vstupni
mérené hodnoty pro snizeni citlivosti (zvySeni casu nacitani).

V pripadé chyby mérent je mozno par. “OPE” nastavit vystupni vykon
pristroje. Vykon je pocitan dle casového cyklu nastaveného pro PID
regulator. Kdezto pro ON/OFF regulatory je Ccasovy cyklus
automaticky nastaven na 20 s (napt. v pripadé chyby cidla pri
ON/OFF regulaci a “OPE”=50, bude regulace aktivovana na 10
s, potom se deaktivuje na 10 s a ziistane deaktivovdana po celou dobu
chyby cidla).

Za pouziti par. “InE” je dale mozné rozhodnout o podminkach pro
chybu cidla. A umoznuje rozhodnout o chovani vystupu pristroje dle
par. “OPE” .

Moznosti nastaveni par. “InE” :

= Or : podminky jsou nad rozsah ¢idla nebo je cidlo vadné

= Ur : podminky jsou pod rozsah ¢idla nebo je cidlo vadné

= Our : podminky jsou pod nebo nad rozsah cidla nebo je cidlo vadné
Parametrem “diSP” ze skupiny parametrii ““PAn” je mozné nastavit
normalni zobrazeni na displeji SV, pri odtavani (dEF), Fizeni vykonu
(Pou), aktivni Zadané hodnoté (SP.F), zadana hodnota pri aktivaci
rampy (SP.o) a alarmovych hodnotach ALI1, 2 a 3 (ALI, AL2 nebo
AL3).

4.2 - KONFIGURACE VYSTUPU

Vlastnosti vystupii pristroje mohou byt nastaveny ve skupiné “01¢,
4024 903« a “904% kde jsou obsazeny riizné parametry (dle typu
vystupu — digitalni nebo analogovy).

Pozn.: V nasledujicich pripadech je pocet vystupii udavain pismenem n.

DIGITALNI VYSTUPY relé nebo SSR :

Ve skupiné parametrii je pouze parametr “OnF* ktery miize byt
nastaven nasledovné :

1.rEG - Hlavni regulacni vystup

2.rEG - Druhy regulacni vystup

Alno - Alarmovy vystup normalné rozepnut

Alnc - Alarmovy vystup normalné sepnut

OFF - Vystup vypnut

Prislusny pocet vystupii — pocet alarmii miize byt urcen ve skupiné
parametrﬁ(“/ALI v AAL27 a “TAL3”).

ANALOGOVE VYSTUPY 0/4..20 mA nebo 0/2..10 V (pouze OUTI,

our2) :

Ve skupiné parametri je parametr “Aorn*, kterym je mozno nastavit

zacatek rozsahu pro vystup. Tento parametr miize byt nastaven

nasledovné :

0 : pokud je pozadovino pouZzit pro zacatek rozsahu 0 (0 mA) pro
vystup 0/4..20 mA, nebo 0 V pro vystup 0/2..10 V)

no 0 : pokud je pozadovano pouzit pro zacatek rozsahu jiny nez 0 (4
mA) pro vystup 0/4..20 mA, nebo 2 V pro vystup 0/2..10 V)

Ve skupiné parametrii je dale parametr “AonF* kterym je mozno
nastavit funkci vystupu. Tento parametr miize byt nastaven
nasledovné :

1.rEG - Hlavni regulacni vystup
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2.rEG - Druhy regulacni vystup

r.inP - MeFici prenosovy vystup

r.Err — Chyba prenosového vystupu (SP-PV)

r.SP — Aktivni Zadana hodnota prenosového vystupu

r.SET — Vystup pro sériovou komunikacni linku

OFF - Vystup vypnut

V pripadé analogového vystupu je vykon vystupnich signalii 1.rEG
nebo 2.rEG Fizen proporcionalné, dle vypocti pristroje startujictho od
0 % (vystupni signal je roven nastavenému pocdtku rozsahu) a
dosahuje 100 % (vystupni signal je roven maximu dle typu vystupu).
Analogové vystupy mohou byt pouzity pouze pro jednocinnou nebo
dvojcinnou PID regulaci.

Pokud je rizeni ON/OFF, analogové vystupy mohou nabyvat stavii
pouze 0 nebo 100 %.

V pripadeé, ze funkce analogovych vystupii miize byt konfigurovana pro
prenos signdlu, je nutné naprogramovat dalsi dva parametry
(minimum a maximum referencni hodnoty). V tomto pripadé urcuje
parametr “AonL“ hodnotu, kterd je na vystupu pri minimalni hodnoté
(0/4 mA nebo 0/2 V) a parametr “AonH* hodnotu, ktera je na vystupu
pri minimalni hodnoté (20 mA nebo 10 V)

4.3 - REGULACE ON/OFF (1rEG)

Vsechny parametry ON/OFF regulace jsou ve skupiné parametrii
“rEG”.

Typ regulace se nastavuje par."Cont" = On.FS nebo = On.FA. Vystup
pracuje dle nastaveni 1.rEG v zavislosti na méreni, aktivni Zadané
hodnote “SP”, rezZimu vystupu ""Func” a hysterezi "HSEt".

Pristroj s ON/OFF regulaci pracuje se symetrickou hysterezi, pokud je
par. “Cont" = On.F'S, nebo s asymetrickou hysterezi “Cont” = On.Fa.
Regulace pracuje ndsledovné : v pripadé inverzni akce - topeni
(“FunC”=HEA¢Y), je vystup vypnut kdyz regulovana velicina dosahne
hodnoty [SP + HSEt] vpripadé symetrické hystereze, nebo[SP]
v pripadé asymetrické hystereze. Vystup je znovu zapnut kdyz
regulovana velicina poklesne pod hodnotu [SP - HSE].

Naopak v pripadé primé akce - chlazeni ("Func”=Cool), je vystup
vypnut kdyz regulovand velicina dosahne hodnoty [SP - HSEt]
v pripadé symetrické hystereze, nebo [SP] v pripadé asymetrické
hystereze. Vystup je znovu zapnut kdyz regulovand velicina presdhne
hodnotu [SP + HSEt].

PV A PV A
sp \ \ T rser - \ T nset
/ L et / / 1 nser
time time
oN oN
1rEG ¢ 1 FEG otf
On.FS — HEAt On.FS — CoolL
PV A PV A
sP IHSET
-~ T rser
time time
ON ON
1rEG . FEG otf
On.FA — HEAt On.FA — CoolL

4.4 - REGULACE ON/OFF S NEUTRALNI ZONOU (1rEG
- 2rEG)

Vsechny parametry regulace ON/OFF s neutralni zonou jsou ve
skupiné parametrii “'rEG”.

Tento typ regulace je dosazen kdyz dva vystupy jsou nastaveny jako
IrEG a 2rEG a par. “Cont” = nr .

Regulace s neutrdlni zonou se vyuziva pro rizeni zarizeni, kde je pouZit
jak zarizeni vyvolavajici narist regulované veliciny (napr. topeni,
zvlhéovac,...) a zarizeni vyvolavajici pokles (napr. chladic, odvihéovac,

).

Cinnost vystupit se ridi dle mérené hodnoty, aktivni zadané hodnoty
“SP” a hystereze "HSEt".

Regulace pracuje nasledovne : vystupy jsou vypnuty kdyz regulovand
velicina dosdahne Zadané hodnoty a zapnuty kdyz regulovand velicina
vystupu IrEG klesne pod hodnotu [SP - HSEt], nebo u vystupu 2rEG
prekroci hodnotu [SP + HSEt].
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Proto je treba zarizeni pro zvySovdni regulované veliciny pripojit
k vystupu nastaveném IrEG zatimco zarizeni pro sniZovani veliciny
pripojit k vystupu nastaveném 2rEG.

py A
HSE?t
SP
HSEt
time
1rEG
(hedﬂlﬁg) ON off off ON
2rEG off ON off
(cooling)

4.5 - JEDNOCINNE RIZENI PID (1rEG)

Vsechny parametry vztazené ktéto PID regulaci jsou obsaZeny ve
skupiné parametrii “'rEG”.

Jednocinné rizeni PID pracuje dle nastaveni par.""Cont" = Pid a s
vystupem IrEG v zavislosti na zadané hodnoté “SP”, rezimu regulace
"Func” a algoritmu PID se dvéma stupni volnosti.

pv 4

SP

>
time

< > >

D < < > >

b
tcr1 tcri1 tcri1 tcrl1 terl1 tceri teri
100%

1rEG
ANALOG.
(HEat)

0%

Proto je dosazeno velké stability regulované veliciny. V pripadé
rychlych procesii musi byt hodnota casového cyklu“tcrl” nizsi nez
frekvenci spindni regulovaného vystupu. Doporucuje se proto, pro toto
Fizeni akcnich clenii, pouZit solid state relay (SSR).

Algoritmus jednocinného T7izeni PID se nastavuje ndsledujicimi
parametry :

"Pb" — pasmo proporcionality

"terl" — casovy cyklus vystupu IrEG (pouze digitalni vystup)

"Int" — integracni cas

"rS" — rucni posun pasma proporcionality (pouze pro “Int =0)
"dEr" — derivacni cas

“FuOC” - Fuzzy Fizeni prekmitu

Posledni parametr umoZiiuje proménlivy prekmit zacatku procesu nebo
zabraneéni zméné Zadané hodnoty. Pamatujte, zZe nizsi hodnota tohoto
parametru snizuje prekmit, zatimco vyssi hodnota prekmit zvysuje.

pv A
sp

time
1: hodnota “FuOC” je OK

2: hodnota “FuOC” je vysoka
3: hodnota “FuOC” je nizka
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4.6 —- DVOJCINNE RIZENI PID (1rEG - 2rEG)

Vsechny parametry vztazené ktéto PID regulaci jsou obsaZeny ve
skupiné parametrii “'rEG”.

Dvojcinné rizeni PID regulace se pouziva k Fizeni u zarizeni, kde je
pouzit jak zarizeni vyvolavajici narist regulované veliciny (napr.
topeni, ...) a zarizeni vyvolavajici pokles (napr. chladic, ...).
Dvojcinné vizeni PID pracuje dle nastaveni par."Cont" = Pid, se
dvema regulacnimi vystupy IrEG a 2rEG v zavislosti na zZadané
hodnoté “SP” a algoritmu PID se dveéma stupni volnosti. Zarizent
vyvolavajici zvySeni regulované veliciny se pripoji na vystup nastaveny
Jjako 1vEG, zatimco zavizeni pro zvyseni se pripoji na vystup 2rEG.
Proto je dosazeno velké stability regulované veliciny. V pripadé
rychlych procesit musi byt hodnoty casovych cyklic “tcrl”a “tcr2”
nizsi nez frekvence spinani regulovanych vystupu. Doporucuje se
proto, pro toto Fizeni akcnich clenii, pouzit solid state relay (SSR).
Algoritmus dvojcinného ¥izeni PID se nastavuje ndsledujicimi
parametry :

"Pb'" — pasmo proporcionality

"terl" — casovy cyklus vystupu IrEG

"ter2" — casovy cyklus vystupu 2rEG

"Int" — integracni cas

"rS" — rucni posun pasma proporcionality (pouze pro “Int =0)
"dEr" — derivacni cas

“FuOC” - Fuzzy Fizeni prekmitu

"Prat" — pomeér vykonii nebo vztah mezi vykonem zarizeni Fizeného
vystupem 2rEG a vykonem zarizeni rizeného vystupem IvEG.

Pokud je napr. “Prat” = 0, vystup 2rEG je deaktivovan a regulace
probiha jako pri jednocinném rizeni PID, pouze na vystupu IvEG.

4.7 PID RIZENI PRO MOTORICKY OVLADANE POHONY -
SERVOPOHONY

VSechna parametry pro nastaveni PID Fizeni pro motoricky ovldadané
pohony jsou v seznamu parametrii “'rEG”.

Tento druh Fizeni se pouzZiva pro motoricky ovladané pohony
(servopohony), které zapinaji a vypinaji regulacni orgdn a které bez
prikazi ziistavaji v dosazenych polohdch. Tento druh cinnosti miize
nastat pouze tehdy, pokud je pristroj vybaven dvema vystupy IvEG a
2rEG a parametr "Cont" = 3Pt. Pii tomto druhu regulace musi byt na
vystup 1rEG pripojen regulacni organ ktery bude pohon otevirat,
zatimco na vystup 2rEG pripojen regulacni organ ktery bude pohon
zavirat.

U PID rizeni pro motoricky ovladané pohony je cinnost vystupi IrEG
a 2rEG zavisla na aktivni zadané hodnoté ”SP” a na vysledku vypoctit
dle algoritmu pro PID Fizeni se dvéma stupni volnosti.

Pouzity systém regulace nevyzaduje vazbu k hlaseni polohy pohonu,
protoze tato poloha je vyjadrena integralnim podilem.

Neni-li pohon vybaven koncovymi_spinaci, které pohyb pohonu na
konci vypinaji, je nezbytné zarizeni témito spinaci vybavit (SQo, SQOc)
a zapojit je tak, jak je znazornéno na obrazku nize :

- " " — — — — — — — — |
| ; | !
l1rEG 2rEG |
I I
I I
I I
e 1
Supply SQo SQc
OPEN CLOSE

Algoritmus Fizeni PID pro servopohony se nastavuje ndsledujicimi

parametry :

"Pb'" — pasmo proporcionality

"Int" — integracni cas

"rS"" — rucni posun pasma proporcionality (pouze pro “Int =0 )

"dEr" — derivacni cas

“FuOC” - Fuzzy Fizeni prekmitu

"tcor" - doba prebéhu. Je to cas v sekundach, ktery je potrebny pro
prepnuti  z polohy ,,plné otevieno” do polohy , plné
uzavieeno “.

“SHrl“ - minimum akcni veliciny . Hodnota (v %), kterou musi akcni
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velicina dosahnout, aby méla viliv na vystupu. Zabranuje se
tak prilis castym zdsahiim.

“PoSi“ - pocatecni poloha pohonu. Poloha pohonu pri zapnuti. Miize
mit ndsledujici hodnoty:

no = pohon ziistava ve stavajici poloze

OPEn = pohon dosdahne polohy ,,plné otevieno

CloS = pohon dosdahne polohy ,,plné zavieno

Jestlize jsou naprogramovany polohy ,,OPEn“ a , CloS" regulator
zapne vystup IrEG (v pripadé ,,OPEn*) nebo 2rEG (v pripadé CloS)
na dobu prebéhu naprogramovanou parametrem ,,tcor”. Regulace je
zahdjena pozdéji.

V pripadé chyby méreni se vystupy aktivuji tak, aby bylo dosazeno
polohy dle nastaveni parametru “PoSi*“.

“«

4.8 —- FUNKCE AUTOTUNING A SELFTUNING

Vsechna parametry pro nastaveni funkci AUTO-TUNING a SELF-
TUNING jsou v seznamu parametrii “rEG”.

Funkce AUTO-TUNING a SELF-TUNING umoznuji automatické
naladéni parametrit PID regulace.

Funkce AUTO-TUNING vypocitava parametry PID pomoci rychlého
cyklu nastavovani od konce, jehoz parametry jsou konstantni a behem
regulace se nemen.

Funkce SELF-TUNING (norma na zdkladé "TUNE-IN") monitoruje
proces priubézné a parametry prepocitava dle potreby.

Obé funkce automatickych vypoctit PID regulace obsahuji nasledujici
parametry :

"Pb" — pasmo proporcionality

"terl" — casovy cyklus vystupu IrEG

"Int" — integracni cas

"dEr" — derivacni cas

“FuOC” — Fuzzy rizeni prekmitu

a pro dvojcinné rizeni PID také :

“tcr 2” — casovy cyklus relé 2rEG

"Prat" — pomer vykonii 2rEG/ IrEG

Pro aktivaci funkce AUTO-TUNING postupujte nasledovné :
1) Nastavte a aktivujte pozadovanou zadanou hodnotu.
2) Nastavte par. "Cont" =Pid nebo =3 Pt pokud pristroj 7idi motoricky

ovladany pohon.
3) Nastavte par. "Func" podle toho jakou cinnost bude vykonavat
vystup ITEG.

4) Nastavte vystup 2rEG pokud pristroj Fidi zarizeni dvojcinnou

regulaci PID nebo motoricky ovladany pohon.

5) Nastavte par. "Auto" jako :

- "1” — pokud je auto-tuning pozadovan automaticky, vidy kdyz je
pristroj zapnut, v podminkdch kdy je regulovana veli¢ina nizsi
(“Func” =HEAt) nez SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =CooL) nez
SP+(SP/2).

- "2" — pokud je autotuning pozadovan automaticky, pri pristim
zapnuti pristroje, v podminkdch kdy je regulovanad velicina nizsi
(“Func” =HEAt) nez SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =Cool) nez
SP+(SP/2) a ihned je ladeni zastaveno. Parametr “Auto” je
automaticky uvolnén do rezimu OFF.

- "3" - pokud je autotuning pozadovan rucné, je spustén zvolenim par.
“tunE” v hlavnim menu nebo programovacim tlacitkem “U” pri
“USrb” = tunE. Vtomto pripadé se autotuning spusti bez
kontroly podminek regulované veliciny. Doporucuje se pouzit
tuto volbu, kdy procesni hodnoty jsou vzddleny co mozna nejdale
od zadané hodnoty, aby rezim Autotuning FAST probéhl
s nejlepsim vysledkem.

- "4" - pokud je autotuning pozadovain spustit automaticky na konci
programovani cyklu Soft — Startu. Funkce Autotunig je spusténa
pri podminkdch kdy je reg. velic¢ina nizsi (“Func” =HEAt) nez
SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =Cool) nez SP+(SP/2).

6) Opustte programovani parametrii.

7) Pripojte pristroj k zarizeni, které ma ridit.

8) Spustte Auto-tuning vypnutim a znovu zapnutim pristroje pri Auto =

1 a 2 nebo v hlavnim menu vyberte par. “tunE” v hlavni menu
(nebo stisknéte tlacitko “U” ).
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Nyni je funkce Auto-tuning spusSténa a jeji pribéh je signalizovan
blikajici kontrolkou AT/ST. Regulator provede nékolik operaci na
pripojenim zarizeni aby vypocital vhodné parametry PID regulace.
Pokud je“Auto” = 1 nebo 2 a Autotuning je spustén, neovéruji se
podminky pri kterych je regulovand velicina nizsi (“Func” =HEAt)
nez SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =CoolL) nez SP+(SP/2). Na displeji
se zobrazi “ErAt” a pristroj se vrati do normalniho reZimu rizeni dle
nastavenych parametrii. Pro odstranéni chybové hlaSeni “ErAt” rizeni
pristroje vypnete (OFF) a potom jej znovu zapnéte do automatického
rezimu regulace (rEG).

Proces Autotuningu je omezen max. casovym intervalem 12 hodin.
Pokud neni Autotuning v tomto case ukoncen na displeji se zobrazi
hlaseni "noAt".

V pripadé chyby cidla je pristroj automaticky zastaven. Vypocitané
hodnoty jsou ulozeny v pameéti pristroje, do parametrii rizené PID.
Pozn. : Pristroj je z vyroby naprogramovain na spusténi Autotuningu
pri kazdém zapnuti ("Auto" = 1).

Pro aktivaci funkce SELF-TUNING postupujte ndsledovné :

1) Nastavte a aktivujte poZadovanou zadanou hodnotu.

2) Nastavte par. "Cont" =Pid.

3) Nastavte par. "Func" v zavislosti na rizeném procesu pres vystup
IrEG.

4) Nastavte vystup 2rEG pokud se jednd o dvojcinné rizeni.

5) Nastavte par. "SELF" = yES

6) Opustte programovani parametrii.

7) Pripojte pristroj k zarizeni, které ma ridit.

8) Spustte funkci Self-tuning volbou par. “tunE” v hlavnim menu
(nebo stisknéte tlacitko “U”).

Pokud je funkce Self-tuning spusténa je jeji pribéh signalizovan svitici

kontrolkou AT/ST a vSechny parametry PID ("Pb", "Int", "dEr", atd.)

nejsou jiz v seznamu zobrazovany .

Pro zastaveni funkce Auto-tuning nebo ukonceni funkce Self-tuning

zvolte vmenu “SEL” jeden z typu vizeni : "vEG", "OPLO" nebo

"OFF". Jestlize se pristroj béhem spusténi funkce Auto-tuning nebo

Self-tuning vypne, po jeho zapnuti se cyklus zahdji znovu.

s

4.9 - OMEZENI RIDICIHO VYKONU

Poutzitim této funkce je mozné omezit vykon ridiciho vystupu (nezavisle
pro oba Fidici vystupy) maximadlni a minimalni hodnotou.

Toto je mozné pouze u Fizeni jednocinného nebo dvojcinného PID a
pouziva se k odstranéni nékterych moznych mechanickych problémii
akénich clenu. Napr. ventily se nezacnou otvirat dokud vystupni vykon
nedosahne alespon 20 % a zavre se uplné pii dosazeni vykonu 80 %.
PID rizeni pristroje pracuje normalné s vykonem 0 az 100 % v pripadé
Jjednocinného PID tizeni a —100 (C) az 100(H) v pripadé dvojcinného
Fizeni PID.

Funkce je vypnuta nastavenim  ‘“rol.L“=0, “ro2.L“=0 a
“rol. H'=100, “ro2.H“=100. Nastavenim rozdilnych hodnot vykon
poklesne kromé limit nastavenych za uicelem uziti maximalni dynamiky
akcntho clenu.

Parametry které jsou vztaZeny k této funkci jsou obsazeny v seznamu
parametrii “'rEG”.

"rol.L" — minimum vykonu na vystupu 1rEG (H)

"rol.H'" — maximum vykonu na vystupu IrEG (H)

"ro2.L"" — minimum vykonu na vystupu 2rEG (C)

"ro2.H'" — maximum vykonu na vystupu 2rEG (C)

Omezeni vykonu neni aktivni v reZimu rucniho rizeni “OPLO*.

410 - OMEZENI RIDICIHO VYKONU ZMENOU
RYCHLOSTI

Touto funkci je mozno omezit zménu rychlosti Fidiciho vykonu na
vystupu (nezavisle pro oba vidici vystupy). Toto je mozné pouze u
Fizeni jednocinného nebo dvojc¢inného PID a pouziva se k odstranéni
nékterych problémii akcnich clenii, které vyzaduji pomaly nariist
vykonu.

Parametry které jsou vztazeny k této funkci jsou obsazeny v seznamu
parametrii “'rEG”.

"OPS1" — zména rychlosti vidiciho vykonu na vystupu IrEG (H)
vyjadrena v (%/sek)
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"OPS2" — zména rychlosti vidiciho vykonu na vystupu 2rEG (C)
vyjadrena v (%/sek)
Omezeni neni aktivni pri nastaveni parametrii =InF a dale neni aktivni
v rezimu rucniho rizeni “OPLO*.

4.11 — FUNKCE DELENi ROZSAHU

Tato funkce je mozné pouze u dvojcéinného rizeni PID a pouziva ke
zpozdeéni nebo urychleni zdsahu akcniho clenu na povel z pristroje.
Uzitim této funkce je mozné optimalizovat zasahy dvou akcnich clenii,
aby se jejich funkce neprekryvali nebo prekryvali a zdsahy obou
akcnich clenit se stykali.

V zasadé to znamend nastavit dve odchylky vykonii (jeden pro primou
akci a jeden pro reverzni akci) aby se nastavil zacatek zasahu akcénich
¢lenii na povel na vystupu pristroje.

VSechny parametry pro tuto funkci jsou uvedeny v seznamu parametrii
“drEG”.

"thrl" — hodnota vykonu kterou vystup 1rEG zacina pracovat

"thr2" — hodnota vykonu kterou vystup 2rEG zacind pracovat

Pokud si prejete urychlit reverzni akci (IrEG) a zpozdit primou akci
(2rEG) je nutno zadat kladnou hodnotu parametru “thrl* a zapornou
hodnotu parametru “thr2“. Timto zpiisobem vzroste prostor, ve kterém
Jjsou oba akcni cleny vypnuty.

v 4
Pb
SP
Pb
100% -\ ) time
1rEG \ S/
(Heating) mg;%\r\ J

2rEG | N /
(Cooling) thr2 . ;
—-100%

.

Naproti tomu, pokud si prejete zpozdit reverzni akci (IrEG) a urychlit
primou akci (2rEG) je nutno zadat zapornou hodnotu parametru
“thr1* a kladnou hodnotu parametru “thr2*. Timto zpusobem vzroste
prostor, ve kterém jsou oba akcni cleny zapnuty.

v 4
Pb
SP
Pb
100% . time
1rEG
A thr2
(Heating) /
2reG [ B
(Cooling) thri /
—-100% 2
Funkce déleni rozsahu je vypnuta nastavenim parametrii=0.
Pv 4
Pb
SP
Pb
100% time
1rEG Z
(Heating)
0%
2rEG
(Cooling)
—-100%

Pozn.: Funkce je pro ndzornost ukdazana na grafech s dvojéinnym
Fizenim pouze proporcionalnim (“dEr” a "Int”=OFF), "Prat”=1.0 a
"rS”=0.0.
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4.12 - DOSAZENi ZADANE HODNOTY RIZENOU

RYCHLOSTI A AUTOMATICKE PREPINANI MEZI

DVEMI ZADANYMI HODNOTAMI (RAMPA PRO NABEH,

POKLES A PRODLEVA)

Vsechny parametry pro rampové funkce jsou uvedeny v seznamu

parametrii “'rEG”.

Je mozné dosahnout zZadanou hodnotu v predem zvoleném case (v

kazdém pripadé delsim nez by zarizeni mohlo dosahnou). To lze vyuZit

vitéch procesech (vytapéni, chemicky priumysl atd.), kdy musi byt

zadané hodnoty dosazeno postupné, v dopredu daném case.

Jakmile pristroj dosahne prvni Zadané hodnoty (SP1) je mozné jej

automaticky po nastaveném Ccase prepnout na druhou zZddanou

hodnotu (SP2), ¢imz ziskame jednoduchy automaticky tepelny cyklus.

Tyto funkce je mozné vyuzit pro vSechny typy rizeni (jednocinné a

dvojcinné PID, ON/OFF a Neutralni zona ON/OFF).

Funkce jsou definovany nasledujicimi parametry:

"SLor" - Rampa pro nibéh (Procesni hodnota < Zidand hodnota)
vyjadreny v jednotkdch / minutach.

"SLoF" - Rampa pro pokles (Procesni hodnota > Zdadand hodnota)
vyjadreny v jednotkdch / minutach.

"dur.t” - Cas prodlevy na Zdidané hodnoté SPI pred automatickym
prepnutim na Zadanou hodnotu SP2  (vyjadrena
v hodinach a minutach,).

Funkce jsou deaktivovany pokud jsou parametry = InF.

Pokud je zadana hodnota zménéna nebo po zapnuti pristroje, pristroj

automaticky rozhodne kterou z hodnot “SLor” nebo “SLoF” je nutno

pouZzit.

Pozn.: V pripadé PID regulace, kdy je pozadovana funkce Auto-tuning

a ma byt zaroven aktivni rampova funkce, spusti se rampa az po

ukonceni cyklu ladeéni.

Proto je vhodné po zahdjeni funkce autotuning zabranit spusténi

rampové funkce. Jakmile je ladéni dokonceno, deaktivovat funkci

Auto-tuning (“Auto “=OFF), nestavit parametry zvolené rampy a

pokud pozadujeme automatické ladent spustit funkci Self-tuning.

PV A

Unit
[ nt ]] dur.t=InF

: o 1%

MAN . >
Shsee A
PV A min.
[US“F:]‘ dur.t <
it
sp2- - ="
T -
AUTO time

Pr. start z hodnoty nizsi nez zadané SP a pokles na SP.

4.13 - FUNKCE SOFT STARTU

Vsechny parametry pro nastaveni funkce Sofi -Startu jsou obsazeny ve

skupiné parametrii “'rEG”.

Funkce Soft-Start Ize vyuzit pouze pii PID Fizeni a umoziuje, pokud je

pristroj zapnut, po zvolenou dobu limitovat Fidici vykon. Toto je

vhodné pokud by akcni clen, ktery je rizen pristrojem, mohl byt
poskozen vyssim vykonem ve stavech kdy jesté neni dosazeno

Jjmenovitého vykonu (napr. nékteré topné elementy).

Funkce je definovdana nasledujicimi parametry:

“St.P” — Vykon Soft-Startu

“Sst” — Doba Soft-Startu (vyjadiena v hod.a min.)

Moznosti nastavent jsou nasledujici :

1) Jestlize jsou oba parametry nastaveny na hodnotu jinou nez OFF.
Pri zapnuti pristroje je na vystupu vykon nastaveny par. “St.P” po
dobu nastavenou par. “SSt”. Pristroj pracuje prakticky v rucnim
rezimu a prestaveni automatického rizeni se provede po uplynuti
Casu “SSt”.
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Je vhodné nenastavovat vykon “St.P” vysoky, protoze funkce se
nevypne pokud je ridici vwkon nizsi nez vykon nastaveny.

2) Jestlize je par. “St.P” = OFF a doba nastavend par. “SSt”. Pri
zapnuti je vykon vypocitany PID regulatorem rozdélen na dobu
“SSt”, aby bylo mozno vypocitat rampu. Vystupni vykon zacne na
hodnoté 0 a progresivné nariistd, v zavislosti na vypocitané rampé,
nez dosahne casu “SSt”, nebo nez dosdahne vykon vypocitany PID
regulatorem.

Vypnuti funkce Soft-Start je mozné nastavenim par. “Sst” = OFF

Kdyz se vyskytne chyba méreni béhem Sofi-Startu, funkce je prerusena

a pristroj nastavi vystupni vvkon dle par. “OPE”. Pokud je méreni

obnoveno, funkce Soft-Startu je stdle vypnuta.

Pokud je pozadavek spustit funkci Autotuning a Soft-Start, nastavte

par. “Auto”=4. Funkce Autotuning se spusti automaticky na konci

cyklu Soft-Startu za podminky Ze procesni hodnota je nizsi (“Func”
=HEAt) nez SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =Cool) nez SP+(SP/2).

4.11 - ALARMY (AL1, AL2, AL3)

KONFIGURACE ALARMOVYCH VYSTUPU

Alarmy jsou zavislé na regulované velicine (ALI, AL2, AL3) a pred
nastavenim jejich funkce je nutné se rozhodnout, ktery vystup bude
odpovidat kterému alarmu.

Nejdiive je nutné nakonfigurovat ve skupiné parametrii “/Out”
parametry vztazené k vystupiim urcenym jako alarmy (“OI1F”, “O2F”
,“O3F” ,“O4F”). Nastaveni parametrii vztazenych ke zvolenym
vystupim je ndsledujict :

= ALno pokud je alarmovy vystup ON - alarm je aktivni, pokud je
OFF — alarm neni aktivni

= ALnc pokud je alarmovy vystup ON - alarm neni aktivni, pokud je
OFF — alarm je aktivni

Pozn.: V nasledujicim pripadé jsou cisla alarmii zadany jako n
Vstupte do skupiny parametrii “ALn”, vztazenych k alarmu, ktery
jsme se rozhodly nastavovat a v par. “OALn” nastavte ktery vystup
bude alarm spinat.

Funkce alarmu se nastavuje nasledujicimi parametry :

"ALnt " - TYP ALARMU

"Abn" - KONFIGURACE ALARMU

“ALn” - HODNOTA ALARMU

“ALnL” - SPODNI ALARM — MINIMUM

“ALnH” - HORNI ALARM — MAXIMUM

“HALn” - HYSTEREZE ALARMU

“AdLnd” - ZPOZDENI AKTIVACE ALARMU (v sec.)

"ALni" - CHOVANI ALARMU V PRIPADE CHYBY MERENI

"ALnt" — TYP ALARMU : je mozZno nastavit 6 typi chovdni
alarmového vystupu.

LoAb = ABSOLUTNI SPODNI ALARM: Alarm je aktivovin pokud
regulovana velicina klesne pod nastavenou hodnotu "ALn’.

| PV
o Abn SP
Hidb = ABSOLUTNI HORNI ALARM: Alarm je aktivovin pokud

regulovana  velicina  prekroci  nastavenou  hodnotu  "ALn’.
T -
SP PV
ALnN

(@]

LHAb = ABSOLUTNI ALARM TYPU OKNO: Alarm je aktivovin
pokud regulované velicina klesne pod nastavenou hodnotu "ALnL"
nebo prekroci hodnotu "ALnH".

__ori

ALNL SP

o ALnH

LodE = RELATIVNI SPODNI ALARM: Alarm je aktivovin pokud
regulovana velicina klesne pod hodnotu [SP - ALn].
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T PV
SP
—ALRN |
|

HidE = RELATIVNI HORNI ALARM: Alarm je aktivovin pokud
regulovana prekroci hodnotu [SP + ALn].

=

\4

1

SP
. AlLn
|

LHAE = RELATIVNI ALARM TYPU OKNO: Alarm je aktivovan pokud
regulované velicina klesne pod hodnotu [SP + ALnL] nebo prekroci
hodnotu [SP + ALnH].

=

Z

T =3V
sP

— ALnL ALNH

"Abn'" — KONFIGURACE ALARMU: Parametr miuize byt nastaven
od 0 do 15. Cislo odpovidi souctu cisel hodnot zvolenych funkci a
jeho vyznam je ndsledujici :
CHOVANI ALARMU PO ZAPNUTI: alarmovy vystup se miize chovat
dvémi zpiisoby, dle prictené hodnoty k par. “Abn”.
+0 = NORMALNI : alarm je aktivovin vidy pii podminkdich pro
alarm.
+1 = ALARM NENI AKTIVOVAN PO ZAPNUTI : pokud je pri zapnuti
pristroj v podminkach pro alarm, alarm neni aktivovan. Alarm je
aktivovan pouze pokud se regulovanad velicina dostane z pasma pro
alarmové podminky a znovu do ného.

PV A

ALnN

time

(Example with minimum Alarm)

ZPOZDENI ALARMU :  alarmovy vystup se miize chovat dvémi
riiznymi zpusoby, dle prictené hodnoty k par. “Abn”.
+0 = ALARM NENI ZPOZDEN : alarm je aktivovin okamzité pii
alarmovych podminkach.
+2 = ZPOZDENI ALARMU : p¥i alarmovych podminkdch je alarm
aktivovan po uplynuti doby zpozdeéni, nastavené v par. “ALnd” (v
sec.).
BLOKOVANI ALARMU :  alarmovy vystup se mize chovat dvémi
riiznymi zpusoby, dle prictené hodnoty k par. “Abn”.
+ 0 = ALARM NENI BLOKOVAN : alarm je aktivni pouze pri
alarmovych podminkach.
+ 4 = ALARM BLOKOVAN : alarm je aktivovdn prii alarmovych
podminkach a trva az do vypnuti alarmu stisknutim tlacitka “U”,
(“USrb”=Aac).

PV 4

ALnN

|
} ; tirme
|

(Example with maximum Alarm)

ZNALOST ALARM : alarmovy vystup se miize chovat dvémi riiznymi
zpiisoby, dle prictené hodnoty k par. “Abn”.
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+ 0 = NEZNALOST ALARMU : alarm je vidy aktivni pouze pri
alarmovych podminkach.
+ 8 = ZNALOST ALARMU : alarm je aktivni pri alarmovych
podminkach a muze byt vypnut tlacitkem “U” (“USrb”=ASi), i
presto, ze alarmové podminky stdle existuji.

"ALni" — AKTIVACE ALARMU PRI CHYBE MERENI : Umozituje
nastavit chovani alarmu v pripadé chyby meéreni (yES=aktivace
alarmu; no=alarm se neaktivuje).

HYSTEREZE ALARMU

Cinnost alarmu zavisi dale na jeho hysterezi
pracuje v asymetrickém rezimu.

V pripadé spodniho alarmu se alarm zapne pri poklesu regulované
veliciny  pod nastavenou hodnotu a vypne se pri ndrustu nad
nastavenou hodnotu + "HALn", v pripadé hornitho alarmu se alarm
zapne pri ndrustu regulované veliciny nad nastavenou hodnotu a
vypne se pri poklesu pod nastavenou hodnotu - "HALn".

(par. "HALn"), kterda

pv A pv A
ALn(ALnH)
IHALH
IHALn
ALn(ALnL)
ON fime ON fime
An off Aﬁ off

Maximum Alarm Minimum Alarm

V pripadé poplachu typu okno se priklad spodniho alarmu pouZije na
spodni mez ("ALnL"), priklad horniho alarmu je vhodny pro horni mez
("ALnH").

4.15 - FUNKCE SLEDOVANI PROUDU ZATEZE (HB)

VSechny parametry urcujici funkci alarmu Heater Break (alarm

v pripadé poruchy topného elementu) jsou obsazeny ve skupiné

parametrii “'Hb”.

Funkci Ize pouZit pouze v pripade, kdy je pristroj vybaven vstupem

(TAHB) pro méreni proudu. Tento druh vstupu odpovida signalim

prichazejicim z proudového transformatoru (TA) o maximalni hodnoté

50 mA.

Jako prvni je treba pro presné méreni proudu nutno nastavit par.

“IFS” — proud ktery ma pristroj mérit na konci rozsahu vstupu TA (50

mA).

Dale je potieba nastavit ktery alarmovy vystup bude odpovidat této

funkci. Ve skupiné parametrii “/Out” nastavte pro jednotlivé pouzité

vystupy nasledujici parametry :

= ALno alarmovy vystup je aktivovan pokud je alarm zapnut a

deaktivovan pokud je alarm vypnut.

= ALnc alarmovy vystup je aktivovan pokud je alarm vypnut a

deaktivovan pokud je alarm zapnut.

Vstupte do skupiny parametrii “'Hb” a nastavte par. “Ohb - na ktery

vystup ma byt alarmovy signadl adresovan.

Ve funkcnim menu alarmi se definuje par. “HbF”, ktery muze byt

nastaven nasledovné :

=1 : alarm a vystup IrEG jsou aktivovany pokud je méreny proud na
vstupu TAHB nizsi nez hodnota nastavena par. "IHbL" .

= 2 : alarm je aktivovan a vystup IrEG neni aktivovan pokud je
meéreny proud na vstupu TAHB vysSsi nez hodnota nastavena par.
"IHbH" .

= 3 : alarm a vystup IrEG jsou aktivovany pokud je méreny proud na
vstupu TAHB nizsi nez hodnota nastavend par. "IHbL", nebo
neni vystup 1rEG aktivovan pokud je meéreny proud na vystupu
TAHB vyssi nez hodnota nastavend par. "IHbH".

=4 : alarm je aktivovan pokud je mereny proud na vstupu TAHB nizsi
nez hodnota nastavena par. "IHbL" nebo je méreny proud vyssi
nez hodnota nastavena par. "IHbH", nezavisle na stavu vystupu
IrEG.

V' par. “IHbL” se nastavuje hodnota proudu protékajici zatézi, kdy je

vystup IvEG aktivovan a v par. “IHbH” se nastavuje hodnota proudu

protékajict zatézi, kdy je vystup 1rEG deaktivovan. Programovani
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téchto parametrii musi byt provdadéno s ohledem za zménu sitového
napéti, aby nedochdazelo k nezadoucim alarmiim.

Hystereze HB alarmu je automaticky vypocitana pristrojem jako 1 %
z nastaveného rozsahu. Béhem funkce je mozné zobrazit hodnotu
vstupu TAHB, kdy je vystup IvEG aktivovan. To se provadi stisknutim
tlacitka “DOWN” a zobrazeni hodnoty kdy je vystup IrEG
deaktivovan, stisknutim tlacitek “DOWN" a “U” soucasné.

Vypnuti Heater Break alarmu se provadi nastavenim “OHb” = OFF.
Pozn. : Mérend hodnota HB je platna pouze pokud je vystup IrEG
aktivovan (nebo deaktivovan) na dobu nejméné 264 ms.. To znamend,
Ze pokud je cas cyklu (“tcrl”) = 1 sec, HB alarm je zaznamendn
pouze pokud je vystupni vykon vyssi nez 26,4%.

EH AC
Power
Supply
Load

4.16 - ALARM PRI PORUSE REGULACNI SMYCKY

Vsechny parametry urcujici funkci alarmu pri poruse smycky (Loop

Break alarm) jsou obsazeny ve skupiné parametrii “/LbA”.

Funkce je dostupnd u vSech pristrojit a alarm je aktivovan kdyz je

z néjakého diivodu (zkrat nebo preruSeni termoclanku, preruseni

zateéze) kontrola smycky prerusena.

Nejdrive je nutné urcit ktery vystup bude slouzit jako alarmovy.

Nastavit parametry tykajici se pouzivanych vystupii (“O1F” , “O2F”

,“O3F”, “O4F”) ve skupiné parametrii “/Out” :

= ALno alarmovy vystup je zapnut, pokud je aktivovin alarm a
naopak alarmovy vystup je vypnut pokud je alarm
deaktivovan.

= ALnc alarmovy vystup je vypnut, pokud je aktivovan alarm a naopak
alarmovy vystup je zapnut pokud je alarm deaktivovan.

Ddle vstupte do skupina parametrii “/LbA” a nastavte par. “OLbA” —

na ktery vystup bude alarmovy signal adresovan.

Alarm pri poruSe regulacni smycky(Loop Break alarm) je aktivovin

Jjestlize vystupni vykon odpovida 100% hodnoty po dobu nastavenou

par. "LbAt" (v sec.).

To zabranuje falesnym alarmiim, kdy parametr musi byt nastaven

s ohledem na casu ktery zarizeni potiebuje k dosazeni zadané hodnoty

(napt. spousténi zarizeni) a mérend hodnota je daleko od Zdidané

hodnoty .

Pri alarmu pristroj zobrazuje hlaseni “LbA” a chova se jako v pripadé

chyby méreni, kdy vystupni vykon je nastaven par. “OPE” (skupina

parametrii “InP”).

Pro navrat k normalni funkci po alarmu vyberte “OFF” v reZimu

Fizeni a po opravé cidla a akcniho clenu nastavte v hlavnim menu

automaticky reZim rizeni (“rEG”).

Vypnuti Loop Break alarmu se provani nastavenim “OLbA” = OFF.

4.17 - FUNCE TLACITKA “U”

Funkci tlacitka “U” je mozno definovat par. “USrb”, obsazenych ve

skupiné parametriy ““/PAn”. Parametr miize byt nastaven :

=noF : bez funkce

= tunE : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno zapnout/vypnout funkce
Auto-tuning nebo Self-tuning

= OPLO : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno se vrdtit z automatického
(rEG) do rucniho rizeni (OPLO) a naopak

= Aac : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno alarm vzit na védomi ( kap.
4.10)

= Asi : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno alarm vzit na vedomi aktivni
alarm( kap. 4.10)

= CHSP : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno rotaci vybrat jeden ze
¢tyr uloZenych zadanych hodnot
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= OFF : stisknutim tlacitka na 1 sje mozno se vratit z automatické
regulace (rEG) do vypnuti regulace (OFF) a naopak

4.18 — DIGITALNI VSTUP

Pristroj miize byt vybaven (namisto vystupu OUT4) digitalnim

vstupem, jehoz funkci je mozno nastavit parametrem “diF“ obsazeném

ve skupiné parametrii “/InP”.

= noF — vystup nema zZadnou funkci

= AaC — sepnutim digitalniho kontaktu je mozné vymazat uloZené
alarmy (kap. 4.14)

= ASi — sepnutim digitdlniho kontaktu je mozné vypnout aktivni
alarmy (kap. 4.14)

= HoLd — sepnutim digitalniho kontaktu je zablokovano méreni
(displej zobrazuje teplotu a teplota se muize ustdlit se
zpozdeénim proporciondlniho filtru méveni). S touto funkci
pristroj provadi regulaci podle namérené teploty.
Rozepnutim kontaktu zacne pristroj opét mérit normalné

= OFF — pokud je pristroj vrezimu “rEG®, sepnutim digitalniho
kontaktu se pristroj prestavi do rezimu vypnuto OFF.
Rozepnutim kontaktu se pristroj vrati do reZimu automatické
regulace “rEG*“

= CHSP — sepnutim a rozepnutim kontaktu je mozno rotaci vybrat
Jjednu ze ctyr ulozenych Zadanych hodnot

= SP1.2 — sepnutim kontaktu je vybrana zidana hodnota SP2 a je
aktivovana, zatimco rozepnutim kontaktu je vybrana Zadana
hodnota SPI1 a je aktivovina. Tuto funkci je mozno pouzit
pouze pokud je“nSP*“=2 a pokud je tatu funkce aktivovina
je vypnut vybér aktivni Zadané hodnoty parametrem “SPAt*
a nebo tlacitkem U.

= HE.Co — sepnutim kontaktu je mozné vybrat zadana hodnota SP2
v rezimu chlazeni“Cool* a znovu rozepnutim kontaktu je
mozné vybrat zZadana hodnota SP1 v rezimu topeni “HEAt"
Tuto funkci je mozno pouzit pouze pokud je “nSP“=2.

4.19 — SERIOVA KOMUNIKACE RS 485

Regulatory mohou byt vybaveny sériovym komunikacnim vystupem RS
485, kterym je mozno pripojit reguldtor ke komunikacni siti. K siti
mohou byt dale pripojeny ostatni pristroje (regulatory nebo PLC) na
bazi osobnich pocitacii, které se pouzivaji jako Fidici zarizeni. Pomoci
osobniho pocitace je mozné ziskat vSechny informace o funkci
Jjednotlivych pristrojit a nastavit viechny konfigurovatelné parametry
zarizeni. Softwarovy protokol prevzaty pro TLK43 je MODBUS RTU,
obecné pouzivany v riznych PLC a vidicich programech dostupnych
na trhu (protokol TLK43 je mozno obdrzet na vyzadani).

Obvod rozhrani umoznuje pripojit 32 pristrojii na jednu linku.
Vyvazeni linky vyzaduje pripojeni rezistoru hodnoty 120 Ohm na konec
linky.

Reguldator je opatien dvéma svorkami A a B které se propoji se vsemi
stejné oznacenymi svorkami v siti. Pro propojeni vodici postacuje
pouzit dvojity kabel (telefonicky) a pripojeni stinéni na vSechny
zemnici svorky. Za vSech okolnosti, zejména kdyz je sit’ prilis dlouha
nebo rusSend, a mezi zemnicimi svorkami jsou rozdilné potencialy, je
vhodné pouzit stinény kabel pripojeny zpiisobem uvedenym na
obrazku.

HOST
Coe) e
r -
A f t
| | Rt
B ; ;120 ohm
GND|—- |
[ [ R A R — I I S |
RS485 i
Interface —
A B GND A B GND A B GND
[18]17]16] [18]17]16] 18]17]16
TLK42 n.1  TLK42 n.2 TLK42 n.N

Pokud je regulator vybaven sériovym rozhranim je nutno nastavit
ndsledujici parametry ve skupiné parametrii “/SEr” :

"Add" : adresa mista. Pro kazdé misto nastavte jiné cislo od I do 255.
"baud" : prenosova rychlost (baud-rate). Nastavte od 1200 do 38400
baud. Vsechna mista by méla mit stejnou prenosovou rychlost.
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"PACS'" : programovy pristup. Jestlize je nastaven "LoCL" je mozno
regulator programovat pouze z klavesnice. Pokud je nastaven "LorE"
je mozno jej programovat z kldvesnice i sériovou linkou.

Pokud se pokousite o vstup k programovani z klavesnice a probihd
komunikace pres sériovou linku, zobrazi se na pristroji hlaseni
"buSy" - pristroj je zaneprazdnén.

4.20 - PARAMETRY KONFIGUARCE KLICEM “KEY01*
Pristroj je vybaven  konektorem, ktery umoZiiuje pomoci
programovaciho klice TECNOLOGIC KEY0I se tremi konektory,
z pristroje nacitat nebo do ného vkladat vSechny funkcni parametry.
KIi¢ je vhodné pouzit pro hromadné programovani pristrojiu, které
maji  stejnou  konfiguraci parametrii nebo k porizovani  kopii
konfigurace a jeji rychlé vlozeni do pristroje.

Je potieba aby pristroj a programovaci kli¢ byly pripojeny k napdjeni.

—

— | l.
adl
N = B
Y/
D:IHH DD
12 VDG Z AC SUPPLY o o ==l
IniiSESEIS|

SUPPLY ADAPTER

SUPPLY

Pozn. V pristroji se sériovou komunikaci RS485 je nezbytné nastavit
par. "PASC”=LorE.

Pro nacitani konfigurace z pristroje do klice je nutno postupovat
nasledovné :

1) tlacitka na klici KEY01 vypnéte v rezimu OFF

2)  pripojte kli¢ do specialniho konektoru na pristroji TLK

3)  ujistéte se, Ze pristroj i klic jsou pripojeny k napdjeni

4)  pozorujte kontrolku na klici KEYO0l. Pokud je zelend,
konfigurace se do klice nacita a pokud zelené blikd, nebyla do
klice konfigurace nactena spravné.

5)  stisknéte tlacitko na klici

6)  pozorujte kontrolku. Po stisknuti tlacitka kontrolka zacne svitit

Cervené a na konci nacitani musi byt zelend.
7)  nyni je mozné klic¢ od pristroje odpojit

Pro nahravani konfigurace z klice do pristroje je nutno postupovat
nasledovné :
1)  tlacitka na klici KEY01 vypnéte v rezimu OFF

2)  pripojte kli¢ do specialniho konektoru na pristroji TLK

3)  ujistéte se, Ze pristroj i klic jsou pripojeny k napdjeni

4)  pozorujte kontrolku na klici KEYO0l. Pokud je zelend,
konfigurace se do nahrava a pokud zelené blika nebo je cervend,
nebyla konfigurace nahrana spravne.

5)  pokud je kontrolka zelend, stisknéte tlacitko na klici

6)  pozorujte kontrolku. Po stisknuti tlacitka kontrolka zacne svitit

Cervené a na konci nahrdavani musi byt zelena.
7)  nyni je mozné klic¢ od pristroje odpojit

Pro dalsi potiebné informace si prostudujte navod k obsluze
programovaciho klice KEY0I.

5— PROGRAMOVE PARAMETRY

Zde je popis vSech parametrii regulatoru. Nékteré nemuseji byt pri
programovani zobrazemy, protoze se pro uvedeny typ reguldtory
nenastavuji, nebo jsou automaticky zablokovana.

5.1 - TABULKA PARAMETRU

Skupina “SP” (parametry zadané hodnoty)

TLK 43 — Navod k obsluze

| Par. Popis | Rozsah

| Nast. |P0zn. |
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1 | nSP |Pocet programovatelnych 1+4 1
Zadanych hodnot
2 | SPAt |Aktivni Zdadand hodnota 1 +nSP 1
3 | SP1 |Zddand hodnota 1 SPLL+SPHL | 0
4 | SP2 |Zidand hodnota 2 SPLL+SPHL | 0
5 | SP3 |Zdidand hodnota 3 SPLL+SPHL | 0
6 | SP4 |Zdidand hodnota 4 SPLL+SPHL | 0
7 | SPLL |Spodni mez Zadané -1999 = SPHL | -1999
hodnoty
8 | SPHL |Horni mez Zadané SPLL + 9999 | 9999
hodnoty
Skupina “InP” (parametry méteni vstupu )
Par. | Popis Rozsah | Nast. | Pozn.
9 | HCFG |Typ vstupu tc/rtd/ tc
1/ UoLt
10| SEnS |Typ cidla tc. J
J/ CrAL/S/
IrJ/1Ir.CA
rid :
Pt1/ Ptc / ntc
I:
0.20/4.20
UoLt :
0.50/0.60/
12.60/0.5/
1.5/0.10/
2.10
11| rEFL |Reflexni koeficient pro 0.10+1.00 1.00
infracidlo IRS
12| SSC |Spodni limit rozsahu -1999 + FSC 0
pro napétovy nebo
proudovy signal
13| FSC |Horni limit rozsahu pro | SSC + 9999 0
napétovy nebo
proudovy signal
14 dP | Pocet desetinnych mist te/rid - 0
0/1
UoLt/1/SEr:
0+3
15| Unit |Jednotky méreni teploty te/red : °C
°C/°F
16| FiL |Digitalni filtr vstupu OFF+20.0 s 0.2
17| OFSt |Kalibrace -1999 + 9999 0
18 rot | Otoceni ki'ivky méreni 0.000 + 2.000 | 1.000
191 ImE |“OPE” funkce| Our/Or/Ur | OUr
v pripadé chyby méreni
20| OPE |Vystupni vwkon| -100+ 100 0
v pripadé chyby méreni %
21 diF | Funkce digitalniho | noF AaC/ASi | noF
vstupu HoLd / OFF
CHSP /SP1.2
HE.Co
Skupina “O1” (parametry vystupu 1)
Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn.
22| OI1F |Funkce vystupu I - 1.rEG/2.rEG | 1.7EG
digitalni ALno / ALnc
OFF
23| Aorl |Zacatek rozsahu vystupu 1 0/no 0 0
- analogovy
24 | AolF |Funkce vystupu I - 1.rEG/2.rEG | 1.7EG
analogovy r.inP /r.Err
r.SP /r.Ser
OFF
25 | AolL |Minimum pro analogovy | -1999 ~ AolH 0
vystup 1
26 | AolH |Maximum pro analogovy | AolL + 9999 0
vystup 1
Skupina “02” (parametry vystupu 2)
Par. Popis Rozsah | Nast. | Pozn. |
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27| O2F |Funkce vystupu 2 - 1.rEG/2.rEG | OFF 52 | OAL3 | Vystup kam bude Outl / Out2 OFF
digitalni ALno / ALnc adresovan alarm AL3 Out3 / Out4
OFF OFF
28| Aor2 |Zacatek rozsahu vystupu 2 0/no 0 0 53| AL3t |Typ alarmu AL3 LoAb /HiAb | LoAb
- analogovy LHAb / LodE
29 | Ao2F |Funkce vystupu 2 - 1.7EG/2.rEG | OFF HidE / LHdE
analogovy r.inP /r.Err 54| Ab3 |Funkce alarmu AL3 015 0
r.SP /r.Ser 55| AL3 |Hodnota alarmu AL3 AL3L+ AL3H 0
OFF 56 | AL3L |Spodni hodnota alarmu| -1999 ~ AL3H | -1999
30 | Ao2L |Minimum pro analogovy | -1999 ~Ao2H 0 AL3  nebo  minimalni
vystup 2 alarm AL3
31| Ao2H |Maximum pro analogovy | Ao2L + 9999 0 57 | AL3H |Horni  hodnota  alarmu| AL3L <9999 | 9999
vystup 2 AL3  nebo  maximalni
Skupina “03” (parametry vystupu 3) alarm AL3
Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn. 58 | HAL3 | Hystereze alarmu AL3 OFF + 9999 1
32| O3F |Funkce vystupu 3 1.rEG/2.rEG | OFF 59 | AL3d |ZpoZdéni alarmu AL3 OFF +99995s | OFF
ALno / ALnc
OFF 60| AL3i |Aktivace alarmu  AL3 no /yES no
Skupina “0Q4” (parametry vystupu 4) v piiipadé chyby méreni
Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn. Skupina “LbA” (parametry Loop Break alarmu)
33| O4F |Funkce vystupu 4 - 1.rEG/2.rEG | OFF Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn.
digitalni ALno / ALnc 61 | OLbA | Vystup kam bude Outl / Out2 OFF
OFF adresovan alarm LbA Out3 / Out4
Skupina “AL1” (parametry alarmu AL1) _ OFF
Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn. 62| LbAt |Cas potfebn)) k aktivaci OFF + 9999 s OFF
34 [OALL | Pystup kam bude Outl / Out2 | Out2 alarmu LbA
adresovan alarm AL Out3 / Outd Skupina “Hb” (parametry Heater Break alarmu)
OFF Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn.
35| AL1t |Typ alarmu AL LoAb/HidAb | LoAb 63 | OHb | Vystup kam bude Outl / Out2 OFF
LHAb / LodE adresovan alarm HB Out3 / Out4
HidE / LHdE OFF
36| Abl |Funkce alarmu ALI 0+15 0 64 | IFS |Horni limit pro TA HB 0.0+ 100.0 | 100.0
37| AL1 |Hodnota alarmu ALI ALIL+~ ALIH 0 65 | HbF |Funkce alarmu HB 1/2/3/4 1
38 | AL1L |Spodni hodnota alarmu| -1999 ~ ALIH | -1999 66 | IHbL |Spodni alarm HB 0.0+ IFS 0.0
ALl nebo  minimalni (vystup IrEG ON)
alarm ALI 67 | IHbH |Horni alarm HB IHbL +~IFS | 100.0
39 | AL1H |Horni  hodnota alarmu| ALIL <9999 | 9999 (vystup IrEG OFF)
AL1I  nebo  maximalni Skupina “rEG” (parametry regulace)
alarm AL1 Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn.
40 | HAL1 |Hystereze alarmu ALI OFF = 9999 1 68| Cont |Typ regulace Pid/On.FA Pid
41| AL1d |Zpozdeni alarmu AL OFF +9999s | OFF On.FS/nr
3Pt
42 | ALli |Aktivace  alarmu ALl no /yES no 69 | Func |Funkce vystupu IrEg HEAt/ Cool, | HEAt
v pripadé chyby méreni 70 | HSEt | Hystereze ON/OFF 0+ 9999 1
Skupina “AL2” (parametry alarmu AL2) regulace
Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn. 71| Auto |Autotuning OFF / 1
43 | OAL2 | Vystup kam bude Outl / Out2 OFF 1/2/3/4
adresovan alarm AL2 Out3 / Out4 72 | SELF |Selftuning no /yES no
OFF 73| Pb  [Pdsmo proporcionality 0+ 9999 50
44 | AL2t |Typ alarmu AL2 LoAb/ HiAb | LoAb 74| Int |Integracni éas OFF + 9999 200
LHAb / LodE
HidE / LHAE 75| dEr |Derivacni cas OFF+9999s | 50
45| Ab2 |Funkce alarmu AL2 0+15 0
46 | AL2 |Hodnota alarmu AL2 AL2L+ AL2H 0 76 | FuOc |Fuzzy fizeni 0.00 = 2.00 0,5
47 | AL2L |Spodni  hodnota alarmu| -1999 ~ AL2H | -1999 77| terl |Minimdlni doba zapnuti 0.1 +130.0s 20,0
AL2  nebo  minimalni vystupu 1rEg
alarm AL2 78 | Prat |Vykonovy pomér 2rEg/ | 0.01+99.99 | 1.00
48 | AL2H |Horni  hodnota alarmu| AL2L +~ 9999 | 9999 IrEg
AL2  nebo  maximdlni 79| ter2 |Minimaini doba zapnuti | 0.1+130.0s | 10.0
alarm AL2 vstupu 2rEg
49 [HAL2 | Hystereze alarmu AL2 OFF + 9999 1 80| rS |Rucni posun pasma -100.0+100.0 0.0
50| AL2d ZpOZVdé}’li alarmu AL2 OFF +~ 9999 s OFF proporcionality %
81| teor |Cas chodu servopohonu 4+1000s 4
51| AL2i |Aktivace alarmu  AL2 no /yES no oteviceno - zaviFeno
v pripadé chyby mérent 82| SHrl |Minimalni hodnota iizeni | 0.0+10.0% | 0.0
Skupina “AL3” (parametry alarmu AL3) servopohonu
| Par. | Popis | Rozsah | Nast. | Pozn. | 83 | PoSi |Poloha servopohonu pii no/cLoS no
zapnutl pristroje oPEn
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84 | SLor |Rampa pro nariist 0.00 + 99.99 InF
/InF
unit/min.
85| dur.t |Cas setrvani 0.00+99.59 | InF
/InF
hrs.-min.
86 | SLoF |Rampa pro pokles 0.00 + 99.99 InF
/InF
unit / min.
87 | rol.LL |Minimalni vykon na 0+rol.H% 0
vystupu IrEG
88 | rol.H |Maximalni vykon na rol.L+100% | 100
vystupu IrEG
89 | ro2.L. |Minimalni vykon na 0+ro2.H% 0
vystupu 2rEG
90 | ro2.H | Maximalni vykon na ro2.L+100% | 100
vystupu 2rEG
91 | OSP1 |Zména rychlosti Fidiciho 1+50/InF InF
vykonu z vystupu IrEG %/ s
92 | OSP2 |Zména rychlosti Fidiciho 1+50/InF InF
vykonu z vystupu 2rEG %/ s
93| thrl |Deéleni rozsahu vykonu -100+ 100 % 0
vystupu IrEG
94| thrl |Deéleni rozsahu vykonu -100+ 100 % 0
vystupu 2rEG
95| St.P |Vykon Soft-startu OFF / OFF
-100+100 %
96| SSt |Cas Soft-startu OFF / OFF
0.1-7.59
/InF
hod. — min.
Skupina “PAn” (parametry ovladani)
Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn.
97| USrb |Funkce tlacitka “U” noF /tunE / noF
OPLO / Aac/
ASi/ CHSP/
OFF
98| diSP |Zobrazeni na displeji SV OFF /Pou/ | SP.F
SP.F'/SP.o/
AL1/AL2/
AL3
99 | Edit |Rychlé nastaveni zadané |SE/AE/SAE/| SAE
hodnoty a alarmu SAnE
Skupina “SEr” (parametry sériové komunikace)
Par. Popis Rozsah Nast. | Pozn.
100 | Add |Adresa pristroje v sériové 0..255 1
komunikaci
101 | baud |Prenosova rychlost 120072400/ | 9600
(Baud ) 9600/19.2/
384
102 | PACS | Pristup k programovani | LoCL/LorE | LorE
sériovym portem

5.2 - POPIS PARAMETERU
Skupina “ [SP” (parametry Zddané hodnoty):
Umoziuji nastavit nastaveni regulacnich bodii a nastaveni funkcnich

reZimii.

nSP — POCET PROGRAMOVATELNYCH ZADANYCH HODNOT :
Umoziuje nastavit pocet zadanych hodnot, které mohou byt ulozeny (1

az 4).

SPAt — AKTIVNI ZADANA HODNOTA : Jestlize je ulozeno vice
zadanych hodnot, umoziiuje vybrat aktivni Zadanou hodnotu.
SP1 - ZADANA HODNOTA 1

SP2 - ZADANA HODNOTA 2 (pouze pokud je “nSP*“> 2)

SP3 - ZADANA HODNOTA 3 (pouze pokud je “nSP*“> 3)

SP4 - ZADANA HODNOTA 4 (pouze pokud je “nSP*“= 4)

SPLL - SPODNI MEZ ZADANE HODNOTY : Spodni mozné hodnota,
kterd Ize nastavit jako zZadana hodnota.
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SPHL - HORNI MEZ ZADANE HODNOTY : Horni moznd hodnota,
ktera lze nastavit jako Zadana hodnota.

Skupina “'InP” (parametry vstupu):

Umoziuje nastavit rezim zobrazovani méreni a typ cidla.

HCFG — TYP VSTUPU : Umoziuje nastavit typ vstupu : termoclanky

(tc), odporové snimace a termistory (rtd), normalizované signaly

proudu (1), a napéti (UoLt) nebo méreni na sériové lince (SEr).

SEnS — TYP CIDLA : Zavisi na nastaveném par. “HCFG” a umozituje

vybrat nasledujici typy cidel:

- termoclanky (“HCFG”=tc): J (J), K (CrAL), S (S), B(b), C(C), E(E),
L(L), N(n), R(r), T(t) a TECNOLOGIC infracidlo IRTCI série s J
(Ir.J) a K (Ir.CA) linearizaci.

- odporové snimace / termistory (“HCFG”=rtd): Pt100 IEC (Ptl)
nebo PTC KTY81-121 (Ptc) a NTC 1034T-2 (ntc)

- normalizované proudové signaly (“HCFG”=I): 0..20 mA (0.20) a
4..20 mA (4.20)

- normalizované napétové signaly (“HCFG”=UoLt): 0..50 mV (0.50),
0..60 mV (0.60), 12..60 mV (12.60), 0.5 V (0.5), 1.5V (1.5), 0..10 V
(0.10) a 2..10 V (2.10).

rEFL — REFLEXNI KOEFICIENT PRO INFRACIDLO IRS : pouzivi

se pouze pokud je “SENS “=Ir.J nebo Ir.CA a korekci chyby méreni dle

reflexnich viastnosti jednotlivych materialii. Nastavte vysokou hodnotu
pro materialy svétlé / reflexni a sniZte hodnotu pro materidly tmavé /

malo reflexni. Pro vétSinu materialii se pouziva koef. mezi 1.00 a 0.80.

SSC — SPODNI LIMIT ROZSAHU PRODOVEHO A NAPETOVEHO

SIGNALU : Hodnota kterou pristroj zobrazuje, pokud je vstupu

minimalni hodnota méreného rozsahu (0/4 mA, 0/12 mV, 0/1 V nebo

0/27).

FSC — HORNI LIMIT ROZSAHU PRODOVEHO A NAPETOVEHO

SIGNALU : Hodnota kterou pristroj zobrazuje, pokud je vstupu

maximalni hodnota méreného rozsahu (20 mA, 50 mV, 60 mV, 5 V

nebol0V).

dP — POCET DESETINNYCH MIST : Umozije zvolit zobrazeni

merené hodnoty 1 (0), 0.1 (1), 0.01 (2), 0.001 (3). V pripadé teplotnich

cidel umozinuje nastaveni pouze 1° (0) a 0.1° (1).

Unit — JEDNOTKY MERENI TEPLOTY : Pokud je teplota méfena

teplotnim cidlem, tento parametr definuje jednotky zobrazeni teploty ve

stupnich Celsia (°C) nebo Fahrenheita (°F).

Filt — DIGITALNI FILTR VSTUPU : UmoZituje nastavit éasovou

konstantu softwarového filtru (v sek.), ktera snizuje citlivost na

poruchy vstupu (rostouct cas cteni vstupu,).

OFSt — KALIBRACE : Kladna nebo zaporna hodnota kalibrace, kterd

se pricita k mérené hodnoté pred zobrazenim.

rot — NATOCENI MERICI KRIVKY : Timto zpiisobem neni

naprogramovana kalibrace v par. “OFSt” stejna pro cely rozsah

méreni. Nastavenim par. “rot”=1.000 je hodnota par. “OFSt” je tato

hodnota prictena k namérené hodnoté pred zobrazenim. Odchylka je u

vSech mereni konstantni. Pokud nechcete nastavit kalibraci v celéem

rozsahu stejnou je mozné provést kalibraci ze dvou hodnot. V tom
pripadé zadejte hodnotu par. “OFSt” a “rot* dle nasledujich vzorcii :

“rot” = (D2-D1) / (M2-M1) “OFSt” =D2 - (“rot” x M2)
kde : M1 =mérenda hodnota 1; D1 = zobrazovana hodnota pri mérené
hodnoté M1

M2 = mérFend hodnota 2; D2 = zobrazovand hodnota pri mérené

hodnote M2

Potom pro zobrazeni plati : DV = MV x “rot” + “OFSt”

kde: DV = zobrazovana hodnota; MV= mérend hodnota

InE — “OPE” FUNKCE V PRIPADE CHYBY MERENI : Definuje

podminky pro chybu cidla a umoziuje rozhodnout o vykonu vystupu

dle par. “OPE”. Moznosti jsou nasledujici :

= Or : podminky jsou nad rozsah ¢idla nebo je cidlo vadné

= Ur : podminky jsou pod rozsah ¢idla nebo je cidlo vadné

= Our : podminky jsou pod rozsah cidla nebo je cidlo vadné

OPE — VYSTUPNI VYKON V PRIPADE CHYBY MERENI : Umoziuje

nastavit vystupni vykon pristroje pri chybném méreni. Pro ON/OFF

regulatory je vystupni vykon automaticky nastaven na 20 s.

dIF — FUNKCE DIGITALNIHO VSTUPU: Umoziuje nastavit funkci

digitalniho vstupu :

= noF — vystup nema zZadnou funkci

13/18



= AaC — sepnutim digitalniho kontaktu je mozné vymazat ulozené
alarmy

= ASi — sepnutim digitalniho kontaktu je mozné vypnout aktivni
alarmy

= HoLd — sepnutim digitalniho kontaktu je zablokoviano méreni
(displej zobrazuje teplotu a teplota se muize ustdlit se
zpozdeénim proporciondlniho filtru méveni). S touto funkci
pristroj provadi regulaci podle namérené teploty.
Rozepnutim kontaktu zacne pristroj opét mérit normalné

= OFF — pokud je pristroj vrezimu “rEG", sepnutim digitalniho
kontaktu se pristroj prestavi do rezimu vypnuto OFF.
Rozepnutim kontaktu se pristroj vrati do rezimu automatické
regulace “rEG*

= CHSP — sepnutim a rozepnutim kontaktu je mozno rotaci vybrat
Jjednu ze ctyr ulozenych Zadanych hodnot

= SP1.2 — sepnutim kontaktu je vybrana Zadana hodnota SP2 a je
aktivovana, zatimco rozepnutim kontaktu je vybrana zadana
hodnota SPI1 a je aktivovana. Tuto funkci je mozno pouzit
pouze pokud je“nSP“=2 a pokud je tatu funkce aktivovana
Jje vypnut vybér aktivni Zadané hodnoty parametrem “SPAt "
a nebo tlacitkem U.

= HE.Co — sepnutim kontaktu je mozné vybrat zadana hodnota SP2
v rezimu chlazeni“Cool* a znovu rozepnutim kontaktu je
mozné vybrat zZadana hodnota SP1 v rezimu topeni “HEAt"
Tuto funkci je mozno pouzit pouze pokud je “nSP“=2.

Skupina “ | O1” (parametry vystupu OUTI ):

Umoznuje nastavit funkci vystupu OUT].

OIF - FUNKCE VYSTUPU 1: Definuje funkci vystupu OUTI :
regulacni vystup 1 (1.rEG), regulacni vystup 2 (2.rEG), alarmovy
vystup — normalné otevien (ALno), alarmovy vystup — normalné zavien
(ALnc), nepouziva se (OFF).

Aorl — ZACATEK ROZSAHU VYSTUPU | — ANALOGOVY :
Umoziuje nastavit zacdatek analogového vystupu OUTI. Parametr
miize byt nastaven : “0“ pokud je zacatek rozsahu pozadovan 0 (0 mA,
0 V) nebo “no 0° pokud se pozaduje jiny zacatek rozsahu nez 0 (4
md, 2'V).

AolF - FUNKCE ANALOGOVEHO VYSTUPU OUTI : urcuje funkci
vystupu OUTI : regulacni vystup 1 (1.vEG), regulacni vystup 2
(2.rEG), mérici prenosovy vystup (r.inP), chybovy prenosovy vystup
SP-PV (r.Err), vystup prenosu aktivni Zadané hodnoty (r.SP), vystup
pro sériovou komunikaci (rSEr), vystup se nepouziva (OFF).

AolL - MINIMIM PRO ANALOGOVY VYSTUP OUTI : v piipadé
analogového vystupu lze nastavit pro prenosovy signal hodnotu,
kterou musi pristroj zobrazit pri minimalni hodnoté vystupu (0/4 mA
nebo 0/2'V).

AolH - MAXIMIM PRO ANALOGOVY VYSTUP OUTI : v pFipadé
analogového vystupu lze nastavit pro prenosovy signal hodnotu,
kterou musi pristroj zobrazit pri maximalni hodnoté vystupu (204 mA
nebo 10 V).

Skupina “ ] 02” (parametry vystupu OUT2 ):
Umoznuje nastavit funkci vystupu OUT2.
O2F, Aor2, Ao2F, Ao2L, Ao2H - podobné jako pro vystup OUTI

Skupina “ | 03” (parametry vystupu OUT3 ):

Umoznuje nastavit funkci vystupu OUT3.

O3F - FUNKCE VYSTUPU 3 : Stejné jako “OIF” ale vztazené k
vystupu OUT3.

Skupina “ ] 04” (parametry vystupu OUT4 ):

Umoznuje nastavit funkci vystupu OUT3.

O4F - FUNKCE VYSTUPU 2 : Stejné jako “OIF” ale vztazené k
vystupu OUTH.

Skupina “!AL1” (parametry alarmu ALI):

Umoziuje nastavit funkci alarmu ALI.

OALI1 — VYSTUP KAM JE ADRESOVAN ALARM ALI : Definuje na
ktery vystup bude alarm AL adresovan.

ALIt — TYP ALARMU ALI : Umoziuje vybrat chovani alarmu A1 :
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= LoAb — ABSOLUTNI SPODNI ALARM : Alarm je aktivovin pokud
regulovana velicina klesne pod hodnotu v par. "ALI".
= Hidb - ABSOLUTNI HORNI ALARM : Alarm je aktivovin pokud
regulovana velicina stoupne nad hodnotu v par. "ALI".

= LHAb — ABSOLUTNI ALARM TYPU OKNO : Alarm je aktivovdn
pokud regulovana velicina klesne pod hodnotu v par."ALIL" nebo
stoupne nad hodnotu v par."ALIH".

= LodE — RELATIVNI SPODNI ALARM : Alarm je aktivovdn pokud
regulovana velicina klesne pod hodnotu [SP - AL1]

= HidE — RELATIVNI SPODNI ALARM : Alarm je aktivovdn pokud
regulovana velicina stoupne nad hodnotu v par. [SP + ALI]

= LHAE — RELATIVNI ALARM TYPU OKNO : Alarm je aktivovin
pokud regulovana velicina klesne pod hodnotu [SP - ALIL] nebo
stoupne nad hodnotu [SP + ALIH]
Abl — FUNKCE ALARMU ALl : Umoziuje nastavit funkci alarmu
ALI zaddnim ¢isla od 0 do 15. Cislo je ddno souctem jednotlivych
hodnot zvolenych funkci a jeho vyznam je nasledujici :

CHOVANI ALARMU PO ZAPNUTI:

+0 = NORMALNI : alarm je aktivovin vidy pii podminkich pro
alarm.

+1 = ALARM NENI AKTIVOVAN PO ZAPNUTI : pokud je pri zapnuti
pristroj v podminkdach pro alarm, alarm neni aktivovan. Alarm je
aktivovan pouze pokud se regulovanad velicina dostane z pasma pro
alarmové podminky a znovu do ného.

ZPOZDENI ALARMU :
+0 = ALARM NENI ZPOZDEN : alarm je aktivovin okamzité pii
alarmovych podminkach.

+2 = ZPOZDENI ALARMU : pii alarmovych podminkdch je alarm
aktivovan po uplynuti doby zpozdéni, nastavené v par. “ALnd” (v
sek.).

BLOKOVANI ALARMU :

+ 0 = ALARM NENI BLOKOVAN : alarm je aktivai pouze pri
alarmovych podminkach.

+ 4 = ALARM BLOKOVAN : alarm je aktivovin pii alarmovych
podminkach a trva az do vypnuti alarmu stisknutim tlacitka “U”,
(“USrb”’=Aac).

ZNALOST ALARM

+ 0 = NEZNALOST ALARMU : alarm je vidy aktivni pouze pri
alarmovych podminkach.

+ 8 = ZNALOST ALARMU : alarm je aktivni pri alarmovych
podminkach a muze byt vypnut tlacitkem “U” (“USrb”=ASi), i
presto, ze alarmové podminky stdle existuji.

ALI — HODNOTA ALARMU ALI : Hodnota alarmu ALI pro spodni a
hornt alarm.

ALIL — LOW ALARM ALI : Spodni alarm ALI pokud je alarm typu
okna.

ALIH — HORNI ALARM ALI1: Horni alarm ALI pokud je alarm typu
okna.

HAL1 — HYSTEREZE ALARMU ALI : Asymetrické pdsmo vztazené
k hodnoté alarmu ALI, které definuje hodnotu pro vypnuti alarmu
ALI.

AL1d — ZPOZDENI AKTIVACE ALARMU ALI: Umoziuje definovat
zpozdéni aktivace alarmu ALl pokud je zapnuta funkce zpozdeni par.
“Abl1”.

ALIi — CHOVANI ALARMU ALI V PRIPADE CHYBY MERENI :
Umoznuje definovat podminky aktivace alarmu pri chybé meéreni,
alarm bude aktivovan ("yES") nebo nebude ("no").

Skupina “AL2” (parametry alarmu AL2):

Umoznuje nastavit funkci alarmu AL2.

OAL2, AL2t, Ab2, AL2, AL2L, AL2H, HAL2, AL2d, AL2i — stejné
Jjako pro alarm ALI, pouze vztazeno k alarmu AL2.

Skupina “AL3” (parametry alarmu AL3):

Umoziuje nastavit funkci alarmu AL2.

OAL3, AL3t, Ab3, AL3, AL3L, AL3H, HAL3, AL3d, AL3i — stejné
Jjako pro alarm ALI, pouze vztazeno k alarmu AL3.

Skupina “LbA” (parametry Loop Break Alarm — poruchy regulacni
smycky : obsahuje parametry poruchy regulacni smycky (kontrola
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preruseni), které se vyuziji pri jeji poruSe (zkratu termoclanku,
preruseni zatéze o pod.).

OLbA — VYSTUP KAM JE ALARM LbA ADRESOVAN : definuje na
ktery vystup bude LOOP BREAK alarm adresovan.

LbAt — CES POTREBNY K AKTIVACI LOOP BREAK ALARMU :
Zpozdeni zasahu Loop Break alarmu. Alarm je aktivovan pokud
vystupni vykon odpovida 100 % hodnoty po dobu nastavenou v tomto
parametru (sekundy).

Skupina “ 'Hb” (parametry Heater Break Alarm - sledovini

proudové zatéZe :

Tuto funkci lze vyuzit pouze u pristrojii vybavenych vstupem (TAHB)

pro méreni zatéZe. Vstup zpracovava signaly z transformatoru (TA)

s vystupem max. 50 mA.

OHb — VYSTUP KAM JE ALARM Hb ADRESOVAN : definuje na

ktery vystup bude HEATER BREAK alarm adresovan.

IFS — HORNI LIMIT PRO VSTUP TA HB : hodnota, kterou pristroj

zobrazi pokud je vstup TA HB - 50 mA.

HbF — FUNKCE ALARMU HB :

alarmu :

=1 : alarm a vystup IvEG jsou aktivovany pokud je méreny proud na
vstupu TAHB nizsi nez hodnota nastavena par. "IHbL" .

= 2 : alarm je aktivovan a vystup IrEG neni aktivovan pokud je
méreny proud na vstupu TAHB vyssi nez hodnota nastavena par.
"IHbH" .

= 3 : alarm a vystup IvEG jsou aktivovany pokud je méreny proud na
vstupu TAHB nizs§i nez hodnota nastavena par. "IHbL", nebo
neni vystup IrEG aktivovan pokud je meéreny proud na vystupu
TAHB vyssi nez hodnota nastavena par. "IHbH".

=4 : alarm je aktivovan pokud je méreny proud na vstupu TAHB nizsi
nez hodnota nastavenad par. "IHbL" nebo je méreny proud vyssi
nez hodnota nastavend par. "IHbH", nezavisle na stavu vystupu
IrEG.

IHbL — SPODNI HODNOTA ALARMU HB :

protékajici zatezi, kdy je vystup IrEG aktivovan.

IHbH — HORNI HODNOTA ALARMU HB :

protékajici zatézi, kdy je vystup IrEG deaktivovan.

definuje funkce Heater Break

hodnota proudu

hodnota proudu

Skupina “'YEG” (parametry regulace): obsahuje parametry regulace.

Cont — TYP REGULACE : umoziiuje vybrat typ regulace : PID (Pid),

PID pro servopohony (3Pt), ON/OFF s nesymetrickou hysterezi

(On.FA), ON/OFF se symetrickou hysterezi (On.FS), neutralni zéna

ON/OFF (nr).

Func — FUNKCE VYSTUPU IvEG : umoziuje nastavit funkci

regulacniho vystupu IvEG a zvolit inverzni akci — topeni ("HEAt")

nebo primou akci - chlazeni ("CooL").

HSEt — HYSTEREZE ON/OFF REGULACE : polovicni pasmo kolem

zadané hodnoty, které definuje zapinaci a vypinaci hodnotu pri rizeni

vystupii ON/OFF regulaci (On.FA, On.FS, nr).

Auto — FUNKCE AUTO-TUNING : umoziiuje vybrat provadeni funkce

Auto-tuning:

- "1” — pokud je auto-tuning pozadovan automaticky, vzdy kdyz je
pristroj zapnut, v podminkach kdy je regulovana veli¢ina nizsi
(“Func” =HEAt) nez SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =CooL) nez
SP+(SP/2).

- "2" — pokud je autotuning pozZadovan automaticky, pri pristim
zapnuti pristroje, v podminkdch kdy je regulovanad velicina nizsi
(“Func” =HEAt) nez SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =Cool) nez
SP+(SP/2) a ihned je ladeni zastaveno. Parametr “Auto” je
automaticky uvolnén do rezimu OFF.

- "3" - pokud je autotuning pozadovan rucné, je spustén zvolenim par.
“tunE” v hlavnim menu nebo programovacim tlacitkem “U” pri
“USrb” = tunE. Vtomto pripadé se autotuning spusti bez
kontroly podminek regulované veliciny. Doporucuje se pouzit
tuto volbu, kdy procesni hodnoty jsou vzddaleny co mozna nejdale
od zadané hodnoty, protoze aby rezim Autotuning FAST probéhl
s nejlepsim vysledkem.

- "4" - pokud je autotuning pozadovain spustit automaticky na konci
programovani cyklu Soft — Startu. Funkce Autotuningu je
spusténa pri podminkdach kdy je reg. velicina nizsi (“Func”
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=HEAt) nez SP-(SP/2) nebo vyssi (“Func” =CooL) nez
SP+(SP/2).

Pokud je cyklus Autotuning v béhu, blika kontrolka AT.

SELF — FUNKCE SELF-TUNING : parametr se pouzivda k aktivaci
(VES) nebo deaktivaci (no) Self-tuning. Jakmile je funkce aktivovand,
je spusténa vybérem polozky “tunE” v hlavnim menu nebo tlacitkem
U naprogramovaném v par. (“USrb” = tunE). Pokud je funkce Self-
tuning provadena, sviti trvale kontrolka AT a vSechny parametry PID
("Pb", "Int", "dEr", atd.) nejsou jiz dale zobrazovany.

Pb — PASMO PROPORCIONALITY : §iika pdsma okolo Zddané
hodnoty ve které pracuje proporcionalni vizeni.

Int — INTEGRACNI CAS: integracni ¢as nastaveny v algoritmu PID,
vyjadreny v sekunddch.

dEr — DERIVACNI CAS: : integracni ¢as nastaveny v algoritmu PID,
vyjadreny v sekundach.

FuOc - FUZZY RIZENI PREKMITU : parametr umoziuje eliminovat
prekmit pri zahdjeni procesii nebo zmené zadané hodnoty. Nizsi
hodnota tohoto parametru snizuje prekmit, zatimco vySSi prekmit
zvysuje.

terl — MINIMALNI DOBA ZAPNUTI VYSTUPU IvEG : cas cyklu
vystupu 1rEG pii PID regulaci, vyjadreny v sekundach.

Prat— VYKONOVY POMER 2rEG / IrEG : parametr, kterym je moiné
nastavit pomér vykonii mezi zarizenim na vystupu 2rEG (napr-.
chlazeni) a zarizenim na vystupu IrEG (napi. topeni) v pripadé
dvojcinné PID regulace.

ter2 - MIN. DOBA ZAPNUTI VYSTUPU IvEG : ¢as cyklu vystupu
2rEG pro PID regulaci, vyjadreny s sekundach.

¥S - RUCNI POSUN PASMA PROPORCIONALITY : posun pdsma
proporcionality, pro eliminovani chyb pokud neni pritomna integracni
hodnota. Parametr je zobrazen pouze pri nastaveni par. “Int” =0.
Parametry PID regulace pro otevirini a zavirdni motoricky
ovildadanych pohonii, které bez povelu zistdvaji v dané poloze. Pokud
neni pohon zastaven kontakty, které pieru$i jeho chod na konci
pohybu, je nutno témito kontakty pohon osadit.

tcor — DOBA PREBEHU SERVOPOHONU ZJEDNE KRAJNI
POLOHY DO DRUHE: Timto parametrem se naprogramuje cas
vyjadreny v sekundach, ktery pripada na prebéh z jedné z polohy "plné
otevireno" do polohy "plné uzavieno".

SHrl —MINIMALNIHO HODNOTA PULZU SERVOPOHONU:
Hodnota ridiciho vykonu (v %) pred tim, nez ovlivni vystupu.

PoSi — POCATECNI POLOHA SERVOPOHONU: Umoziuje
rozhodovant pri startu pristroje, zda musi servopohon zistat v aktudlni
poloze ("no"), nebo maximalné otevien ("OPEn") nebo maximalné
uzavien ("CloS").

Parametry ramp, umoZiiujici dosaZeni Zdidané hodnoty ve zvoleném
Case.

Jakmile je dosazena prvni zZadana hodnota (SP1), je moziné po
nastaveném case, prepnuti na druhou Zadanou hodnotu (SP2). To
umoznuje jednoduchy teplotni cyklus (pro vSechny typy regulace)

SLor — RAMPA PRO NARUST : gradient rampy pro nériist piisobici
pokud je regulovana velicina nizsi nez aktivni Zadand hodnota —
vyjadreny v jednotkdach/minutu. Pokud je parametr = InF, rampa neni
aktivni.

dur.t — CAS SETRVANI : ¢as setrvini na Zddané hodnoté SP1, pred
automatickym prepnutim na SP2 (vyjadiena v hod. a min.). To
umoznuje jednoduchy teplotni cyklu. Pokud je parametr = InF, rampa
neni aktivni.

SLoF - RAMPA PRO POKLES : gradient rampy pro pokles piisobici
pokud je regulovand velicina vysSSi nez aktivni Zddanda hodnota —
vyjadreny v jednotkdach/minutu. Pokud je parametr = InF, rampa neni
aktivni.

Parametry pro omezeni zmény rychlosti vystupniho vykonu. Funkce
Jje aktivni pouze pro jedno nebo dvojéinnou PID regulaci.

rol.L — MINIMUM VYKONU NA VYSTUPU 1rEG (H) : hodnota kterd
musi byt na vystupu IrEG dosazena, pokud vnitini Fizeni urci vykon 0
%.

rol.H — MAXIMUM VYKONU NA VYSTUPU IrEG (H) : hodnota
ktera musi byt na vystupu IrEG dosazena, pokud vnitrni Fizeni urci
vykon 100 %.

r02.L — MINIMUM VYKONU NA VYSTUPU 2rEG (C) : jako rol.L
pouze na vystupu 2rEG
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ro2.H — MAXIMUM VYKONU NA VYSTUPU 2rEG (C) : jako rol.L
pouze na vystupu 2rEG

OPS1 —-RYCHLOST ZMENY VYKONU NA VYSTUPU IrEG
nastavuje rychlost zmeny vykonu pro rizeni vystupu IrEG (vyjadrend v
%/s)

OPS2 —RYCHLOST ZMENY VYKONU NA VYSTUPU 2rEG
nastavuje rychlost zmeny vyvkonu pro rizeni vystupu 2rEG (vyjadiend v
%/s)

Parametry pro funkci déleni rozsahu, kterad je aktivovana pouze pii
dvojcinné PID regulaci a uZivd se ke zpoZdéni nebo urychleni zdasahu
dvou pohonit na povel reguldtoru. PouZitim funkce je moZné
optimalizovat zdsah dvou pohonii tak, aby se jejich akce piekryvali
nebo nepiekryvali.

thrl — HODNOTA VYKONU PRI KTERE ZACINA VYSTUP IrEG
PRACOVAT : nastavuje hodnotu vykonu pri které zacina vystup I1rEG
pracovat. Kladna hodnota akci zpozduje a zdpornd hodnota akci
urychluje.

thr2 — HODNOTA VYKONU PRI KTERE ZACINA VYSTUP 2rEG
PRACOVAT : nastavuje hodnotu vykonu pri které zacina vystup 2rEG
pracovat. Kladna hodnota akci zpozduje a zdpornd hodnota akci
urychluje.

Parametry funkce Soft-Startu, umoZiujici limitovat ridici vykon po
zapnuti, ve zvoleném Case. Funkce je aktivni pouze pro PID regulaci.
St.P — VYKON SOFT-STARTU : pokud neni parametr “SSt” nastaven
na hodnotu OFF, zadava se vykon na vystupu, po dobu “SSt” od
zapnuti pristroje.

Pristroj pracuje v rucnich podminkdch a zapnuti automatické regulace
se provede po uplynuti casu “SSt”.

Namisto toho pokud par. “St.P” = OFF a doba nastavend v par.
“SSt”, je po zapnuti vykon vypocitany PID reguldtorem rozdeélen na
dobu “SSt”, aby bylo mozno vypocitat rampu. Vystupni vykon zacne
na hodnoté 0 a progresivné naristd, v zavislosti na vypocitané rampe,
nez dosdahne casu “SSt” nebo nez se dosahne vykon vypocitany PID
regulatorem.

S8t — CAS SOFT STARTU (pouze pro PID) : cas Soft-Startu dle par.
“St.P”, zadany v hodinach nebo minutach.

Vypnuti funkce Soft-Start je nastavenim par. “SSt” = OFF.

Skupina “ 'PAn” (parametry usivatelského rozhrani) : obsahuje

parametry pro tlacitko U a funkce displeje.

Usrb — FUNKCE TLACITKA U : urcuje kterd z ndsledujicich funkci

bude prirazena tlacitku U :

= noF : bez funkce

= tunE : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno zapnout/vypnout funkce
Auto-tuning nebo Self-tuning

= OPLO : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno se vrdtit z automatického
(rEG) do rucniho rizeni (OPLO) a naopak

= Aac : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno alarm vzit na védomi

= ASi : stisknutim tlacitka na 1 sje mozno alarm vzit na védomi
aktivni alarm( kap. 4.10)

= CHSP : stisknutim tlacitka na 1 s je mozno rotaci vybrat jeden ze

Ctyr uloZenych Zadanych hodnot

= OFF : stisknutim tlacitka na 1 s je mozZno se vratit z automaticke
regulace (rEG) do vypnuti regulace (OFF) a naopak

diSP — ZOBRAZENI NA DISPLEJI SV: parametr kterym Ize nastavit

Jjakou hodnotu zobrazovat na displeji SV : aktivni Zadana hodnota (=

SP.F), aktivni Zadana hodnota pri rampé (= SP.o), Fidici vykon (=

Pou), hodnota alarmu ALI, 2 a 3 (= ALI, AL2 nebo AL3) nebo miize

byt vypnut (OFF).

Edit — RYCHLE NASTAVENI AKTIVNI ZADANE HODNOTY A

ALARMU : urcuje kterd nastavend Zddand miize byt zvolena pri

rychlém programovani.

=SE: aktivni Zadand hodnota miize byt upravovana a hodnoty alarmi

nemiizou byt upravovany.

=AE : aktivni zadand hodnota nemiiZe byt upravovana a hodnoty

alarmii muzou byt upravovany.

=SAE: aktivni zadand hodnota a hodnoty alarmii muzZou byt

upravovany.

=SAnE: aktivni Zidand hodnota a hodnoty alarmu nemuzou byt

upravovany.
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Skupina “ 'SEr” (parametry sériové komunikace) : pokud je pristroj
vybaven vystupem na sériovou komunikaci RS485 parametry umoziuji
komunikaci nakonfigurovat .
Add — ADRESA SERIOVE KOMUNIKACE : knastaveni adresy
pristroje v komunikacni siti. Nutno nastavit pro kazdy pristroj rozdilné
od I do 255.
baud — PRENOSOVA RYCHLOST (BAUD RATE): uréuje rychlost
prenosu dat v siti, ke které je pristroj pripojen. Mozno nastavit 1200,
2400, 9600, 19.2 (19200), 38.4 (38400) pro vSechny pristroje vSak
stejnou.
PACS - PRISTUP K PROGRAMOVANI PRES SERIOVOU LINKU :
programovaci pristup. Pokud je nastaven "LoCL" pristroj lIze
naprogramovat pouze z kldvesnice, pokud je nastaven "LorE" je
mozno jej programovat jak z klavesnice tak po sériové lince.

6 — PROBLEMY, UDRZBA A ZARUKA

6.1 - SIGNALIZACE PORUCH

HlsSeni Diivod Cinnost
---- porucha cidla Zkontrolujte spravné
uuuu méfend hodnota je nizsi | pripojeni Cidla k pristroji a

nez limitni hodnota cidla spravnou funkci cidla
0000 meérend hodnota je vyssi

nez limitni hodnota cidla

ErAt funkce Auto-tuning neni | Prepnéte pristroj do OFF

moznd, protoze | regulace (OFF) a potom do
regulovanda  veli¢ina  je | automatické regulace
Vst (“Func” =HEAt) nez | (rEG)..
SP-(SP/2)  nebo  nizsi | Jakmile se vyskytne tato
(“Func”  =Cool) nez | chyba, funkci Auto-tuningu
SP+(SP/2) opakujte

noAt funkce Auto-tuning nebyla | Zkontrolujte cidlo a akcni

ukoncena do 12 hodin ¢len a funkci opakujte.

LbA porucha regulacniho | Zkontrolujte cidlo a akcni
obvodu  (Loop  break | clen a pristroj prepnéte do
alarm) rezimu regulace (rEG)

ErEP mozna chyba v paméti | Stisknéte tlacitko “P”
EEPROM

Pri alarmovych podminkdch pristroj upravi vystupy dle nastaveného
par. “OPE” a aktivuje prislusné alarmy (pokud je par. “ALni” = yES).

6.2— CISTENI

Doporucujeme Cistit pristroj pouze navlhéenym jemnym hadrikem bez
pouziti abrazivnich Ccisticich prostredkii nebo prostredkii obsahujici
rozpoustédla, ktera by mohla pristroj poskodit.

6.3 — ZARUKY A OPRAVY

Na pristroj se vztahuje zdaruka na konstrukcéni a materialové vady 24
mésicii ode dne dodani. Zdruka se vztahuje na opravy pripadné
vyménu pristroje.

Pripadné sejmuti krytu, nespravného pouziti nebo nespravné instalace
vedou automaticky k zaniku zdruky.

V pripadé, Ze dojde kporuse pristroje vzdrucni dobé i po jejim
uplynuti, kontaktujte nase obchodni oddéleni. vadny pristroj je potreba
zaslat na adresu distributora s podrobnym popisem zavady na naklady
objednatele, pokud neni dohodnuto jinak.

7- TECHNICAL DATA

7.1 - ELEKTRICKE UDAJE

Napdjeni: 24 Vsti/ss, 100... 240 Vst +/- 10%, 50/60 Hz

Prikon: cca 10 VA

Vstupy: 1 vstup pro teplotni cidlo: tc JK,S ; RTD Pt 100 IEC; PTC
KTY 81-121 (99092 @ 25 °C); NTC 1034T-2 (10K Q @ 25 °C) nebo
mV  signaly 0..50 mV, 0...60 mV, 12 ...60 mV nebo normalizované
signaly 0/4..20mA, 0/1..5V, 0/2..10 V.

1 vstup pro proudovy transformator (50 mA max.)

1 digitalni vstup - beznapétovy

Vystupy: max 4 vystupy - relé SPST-NO (5 A-AC1, 2 A-AC3 / 250 Vstr)
; nebo napétovy pro pohon SSR (7 mA/ 14 Vss) ; az dva analogové
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vystupy 0/4..20 mA nebo 0/2..10 V, vystup OUTI pro SSR miize byt 20
mA/14 Vss pokud se nepouziva pomocny vystup 12 Vss.

Pomocny vystup: 12 Vss / 20 mA Max.

Zivotnost relé: 100 000 operact

Izolace: ZvySend izolace mezi nizkonapétovou casti (napdajent a relé) a
Celnim panelem; zvySena izolace mezi nizko napétovou casti (napdjent
a relé) a ostatnimi nizkonapétovymi c¢astmi (vstupy, SSR vystupy).

7.2 - MECHANICKE UDAJE

Kryt: nehorlavy plast, UL 94 V0

Rozmeéra: 48 x 48 mm DIN, hloubka 98 mm

Vaha: cca 190 g

Montdz: do otvoru v panelu 45 x 45 mm
Pripojeni: Sroubovaci svorkovnice 2,5 mm
Stuper kryti celniho panelu : IP 54 v panelu s tésnenim
Provozni teplota: 0 ... 50 °C

Provozni vihkost: 30 ... 95 RH% bez kondenzace
Skladovaci teplota: -10 ... +60 °C

2

7.3 - ROZMERY, OTVOR V PANELU A MONTAZ [mm]
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48.5
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7.4— FUNKCNI UDAJE
Regulace: ON/OFF, jednocinné nebo dvojcinné PID, PID pro Fizeni
servopohonii
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MeéFici rozsah: dle pouzité sondy (viz tabulka rozsahii)
Rozlisent displeje: dle pouzité sondy 1/0,1/0,01/0,001
Celkova presnost: +/- 0,15 % z rozsahu

Vzorkovaci ryvchlost: 130 ms.

Sériové rozhrani : RS485 izolované

Komunikacni protokol: MODBUS RTU (JBUS)

Prenosova rychlost: nastavitelna 1200 ... 38400 baud

Displej: 4 cislice, 1 cerveny (PV) a 1 zeleny (SV), vyska 7 mm
Splijici _normy: ECC smérnice EMC 89/336 (EN 61326), ECC
smérnice LV 73/23 a 93/68 (EN 61010-1)

7.5 - TABULKA MERICICH ROZSAHU

VSTUP “dP” =0 “dP’=1, 2,3
teJ -160 ... 1000 °C -160.0 ... 999.9 °C
“HCFG” =tc -256... 1832 °F -199.9 ... 999.9 °F
“SEnS” =J
tc K -270 ... 1370 °C -199.9 ... 999.9 °C
“HCFG” =tc - 454 ... 2498 °F -199.9 ... 999.9 °F
“SEnS” = CrAl
tcS -50... 1760 °C -50.0 ... 999.9 °C
“HCFG” =tc -58... 3200 °F -58.0 ... 999.9 °F
“SEnS” =S8
Pt100 (IEC) -200 ... 850 °C -199.9 ... 850.0 °C
“HCFG” = rtd -328... 1562 °F -199.9 ... 999.9 °F
“SEnS” = Ptl
PTC (KTY81-121) -55... 150 °C -55.0 ... 150.0 °C
“HCFG” = rtd -67... 302 °F -67.0...302.0 °F
“SEnS” = Ptc
NTC (103-AT2) -50... 110 °C -50.0... 110.0 °C
“HCFG” = rtd -58... 230 °F -58.0 ... 230.0 °F
“SEnS” = ntc
0..50mv -199.9 ... 999.9
“HCFG” = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=0.50 -1.999 ... 9.999
0..20 mA -199.9 ... 999.9
“HCFG” =1 -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=0.20 -1.999 ... 9.999
4.20 mA -199.9 ... 999.9
“HCFG” =1 -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=4.20 -1.999 ... 9.999
0..60mV -199.9 ... 999.9
“HCFG” = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=0.60 -1.999 ... 9.999
12...60mv -199.9 ... 999.9
“HCFG” = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS” =12.60 -1.999 ... 9.999
0..5V -199.9 ... 999.9
“HCFG” = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=0.5 -1.999 ... 9.999
1..5V -199.9 ... 999.9
“HCFG” = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=1.5 -1.999 ... 9.999
0..10V -199.9 ... 999.9
“HCFG” = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=0.10 -1.999 ... 9.999
2..10V -199.9 ... 999.9
“HCFG” = UoLt -1999 ... 9999 -19.99 ... 99.99
“SEnS”=2.10 -1.999 ... 9.999
7.6 — OBJEDNACI KODY
TLK43 abcdefghii
a: NAPAJENI
L =24 Vsti/Vss
H=100... 240 Vst7
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b: VYSTUP OUTI

R =relé

O = Vss pro SSR

C = analogovy 0/4..20 mA
V = analogovy 0/2..10 V

c: VYSTUP OUT2

R =relé

O = Vss pro SSR

C = analogovy 0/4..20 mA
V = analogovy 0/2..10 V

- = neni

d: VYSTUP OUT3
R =vrelé
O = Vss pro SSR

- = neni

e : VYSTUP OUT4 (musi byt stejny jako OUT3)
R =rele
O = Vss pro SSR

- = neni

f=KOMUNIKACE
S=RS485

I=RS 485 + digitalni vstup (namisto vystupu OUT4)
- = bez komunikace

g : VSTUP PRO NAPETOVY TRANSFORMATOR
- =ne
H = ano

h : VOLITELNE CIDLO

- =ne

ii : SPECIALNI KOD

TLK 43 HESLO =381

TLK 43 — Navod k obsluze
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